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蕭惟隆 老師 

   

o 專長：機械製造、氣液壓控制、鍍膜特性 

 

張瑛姍 

組 長: 

 

  

o 負責項目：設計機構、製作機構、程式撰

寫。 

o 得意之事：我們的機構超級簡單，而且機

器人的重量又很輕，我們將機構和車體都

做的很輕，不要看我們機構簡單，它的失

敗率是零，而且我們機器人光一個機構就

可以走到第四關，這就是我們的驕傲。 

 

蔡昭汝 

組 員: 

 

  

o 擔任角色：文書處理及繪出設計圖 

o 負責項目：畫機械構圖、文書處理、美工

設計。 

o 得意之事：畫出機構設計圖，利於讓別人

了解我們的機構用途及創意性，設計吉祥

物外觀及實用性。 



 

黃俊軒 

組 員: 

 

  

o 負責項目：設計機構、製作機構。 

o 得意之事：我們的機械人最讓我得意的地

方就是他的機構並不複雜，而是用非常簡

單的滑輪搭配釣魚線達到升降的效果，效

率非常的高，整體重量也是非常的輕盈，

這是我們最大的優點。 

 

郭峰瑜 

組 員: 

 

  

o 負責項目：機構設計、製作 

o 得意之事：這次的比賽中最令我驕傲的就

是我們的吉祥物了!在設計的期間，正當

隊友們再煩惱吉祥物平台高度升不上去

時，我就閃過一個念頭”既然會動的手臂

不夠長，何不讓不會動的吉祥物也動起

來”之後果然讓我們順利克服了高度的問

題，也讓成功率幾乎達到百分之百! 

機器人特色 

  利用活動式讓感測器可以隨著地形去感測，不會因為地板高低而感

測不到，或者撞到感測器。用一個簡單的升降機構使我們的機台達到最

輕以及最高的效率，又因為吉祥物的關係讓我們的取物及放物機構準確

率百分之百的達成。 

 

  機器人的特色重點為： 

o 利用基本的程式概念達到最大的效果。 

o 採用包覆性的木板去取寶物，避免掉落。 

o 吉祥物的重心集中在前面以減少所需要升高的高度。 



 

概說 

  材質大多採用較輕的鋁合金以及飛機木，為機構美觀及安裝的方便

性，我們使用鋁擠形，這種鋁合金強度夠；方便安裝；且有溝槽可以將

固定用的螺絲隱藏，使整體機構美觀，另一個使用的材料便是簡單易取

的木材，不用擔心機構造成機器太重導致輪胎變形而感測器受干擾。機

構也採用最簡單方式，不需要太複雜的機構，便可以減輕重量修改時也

比較方便不用擔心會影響到其他機構的正常運行。 

 

機構 

  使用原理簡單的上升機構，配合釣魚線及滑輪讓我們的機構上升高

度好控制，準確率提高，馬達也比較好控制已達到我們所需的高度，是

一個質量輕且效率極高的機構。 

 

底盤 

  底盤設計則是將馬達裝至於前兩輪，並由前兩輪帶動後面的墮輪，

且搭配萬象輪，較好做橫向的移動，使機器人整體移動更為順暢。 

 

控制 

  利用 CNY70 的循跡感測器，偵測黑線。在拿取吉祥物的上升機構裝

置微動開關，作為端點的信號。搭配 PLC 將所需的信號端點與 PLC 連

結，寫入程式，控制機器人做上升以及走直線的動作。  

 

機電 

  用兩顆繼電器控制馬達正反轉，後來發現在過彎時速快，所以又加

裝了一顆繼電器用來控制馬達的速度，馬達部分完後，從繼電器上拉出

兩條馬達的控制線，將其與 PLC 連接，另外還要連接感測器作為偵測方

向的依據，將所需的接點都與 PLC 也上後，利用書寫程式，把所以零件

結合，達到所需的動作。 

 



其他 

  吉祥物設計是我們最驕傲的一件事，我們將鋁片裝在吉祥物前頭下

方，使吉祥物重心集中在頭的部分，並搭配定滑輪及釣魚線將吉祥物升

起來，取物的機構是ㄇ字形的，前端平行便可以鉤取吉祥物的翅膀，鉤

取到之後，吉祥物會因為前面鋁片重量比較重而呈現頭重腳輕的現象，

導致尾端比較高，比較方便上平台，如此一來便可省下升高的高度。 

 

參賽心得 

 

  第一次參加這個比賽我覺得很有趣，從零到有真的不簡單，大家努

力討論研究，看要用什麼材料來機構才是最好的，機構又該如何設計才

可以既簡單又可以達到指定任務，討論完在製作的過程中，我們也可以

透過車床、鑚床、銑床得到實做經驗。在這一次比賽中我學到許多經

驗，像是機構的設計，有的人的設計真的很好很值得學習；有的人用單

晶片寫程式，大家的東西都不太一樣所以可以學到很多東西，還有學到

比賽的方法，比賽不只是機器人要好，也要用對方法才可以獲勝，這一

次經驗不足，就當學習經驗，明年我們一定會拿到更好的成績。 

 


