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機器人簡介機器人簡介機器人簡介機器人簡介    

 

本機器人是以四輪驅動方式行走前進，手臂身降是用

大扭力的車窗馬達上升夾物手臂，上升可以上升到最高至

125CM 高，夾物機構是用低轉速高扭力的馬達利用正逆轉

來做爪子的夾與放動作。整台機器以輕量的方向製作。 

 

 

設計概念設計概念設計概念設計概念    

    

創意是本機器人設計的理念，擁有獨特外觀與特性。

在功能上，不但可以達成這次比賽跑過通道、取物、置物

等動作，在整體的設計上，是以輕量化的材料下去製作，

可以讓機器人行走時可以更快速敏捷度也比較高。  

 

創新、精密是本機器人設計的重點，其設計的靈感來

自於日常生活中所遇到事物，加以探討其優缺點，做歸納

與分析，進而設計出可以保留原有優點並改良缺失的新概

念。 

 

在機體的設計上，是以『獨木橋』、『吉祥物展示平台』

這二關卡，下去開始設計製作，機器人的身寬剛好是『獨

木橋』的寬度 60CM，『吉祥物展示平台』有 120CM 高，所

以我們在升降的部分，也做了一些設計。 

 

 

 

機構設計機構設計機構設計機構設計    

    

本機器人設計像推高機一樣的原理，行走是用四輪同

時驅動，升降方式就像推高機一樣，機械爪子，特地的改

良過，讓爪子變得很輕又抓得緊。 

 

 

圖一 取物機構 

利用馬達的正轉與逆轉，讓爪子做抓取放開動作，爪

子的整體構造上我們做了很多的改良過，使爪子夾物可以

抓得很緊。 

 

圖二 前方兩個輔助輪 
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這兩個輔助輪是為了防止機器人重心向前而設計的，

可以保持機器人不會像前倒下，行走獨木橋下坡時也可以

頂住地面。 

 

 

圖三 升降機構(馬達) 

機體的上升與下降，是利用圖三的車窗馬達的正轉與反轉

來達成。 

 

 

  圖四  機體升降機構(側邊) 

機體的升降構造，圖四兩旁的支架，是為了不讓升降

滑軌搖晃而加裝上去的。可以讓整台機器人行走或坐升降

時能夠更穩定。 

 

 

圖五 機器人兩旁邊的輔助輪(近照) 

這個設計是為了第二關卡獨木橋而設計的，為了避免

機器人在行走獨木橋時，偏離軌道掉下來。輔助輪可以擋

在獨木橋的最外側。 

 

 

 

圖六  機器人兩旁的輔助輪(後方照) 

當機器人走上獨木橋後，兩旁的輔助輪就會像 圖六 
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一樣，垂直下來，支撐在兩旁，離開獨木橋後，就會再回

來輔助行走。 

 

 

 

圖七 輪胎結構 

我們為了避免機器人太重把馬達的軸心壓毀，所以我

們在這裡，多加工了一些結構上去，讓底盤去承受機體的

重量，讓馬達的軸心不容易變形。 

 

 

機電控制機電控制機電控制機電控制    

    

電源部份採用，利用 L7805CV 穩壓 IC 讓 12V 轉 5V 的

穩壓電路，以提供感測電路與微處理器之電源。感測器部

分是使用 RGB 的 R，在感測訊號方面是利用由反射式光電

感測器與邏輯電路所組成之感測電路輸至 89c51 晶片

後，以進行後續判定動作，如圖十所示。 

    

圖八 電路控制方塊圖 

 

 

機器人成品機器人成品機器人成品機器人成品    
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圖九 圖十  整體機器人樣式 

    

    這是機器人完成品的正面與側邊的照片，這是大家辛

苦幾個月下來的成品。 

 

 

參賽感言參賽感言參賽感言參賽感言    

    

剛開始製作機器人時，真的是什麼都不懂，所以，找

了老師討論，也找了學長講解他們的經驗。我們有了構想

後，開始去買材料製作。從不會不懂慢慢的了解到懂，過

程真的很刺激又好玩。製造過程中真的失敗了無數次，但

我們永不放棄，努力的把任何的問題給解決。大學三年所

學的，這時真的全都用上了。幫助真的很大。輸贏不重要，

但重要的是這次的比賽中我學習到了多少，靠著自己的力

量一樣一樣自己製作。在這還要特別謝謝我們的指導老

師，謝謝他細心教導我們，也給了我很多的構想與建議，

再讓我自己去思考創新，真的非常的感謝您的教導。 

    

    

    

感謝詞感謝詞感謝詞感謝詞    

    

感謝教育部主辦，明新科技大學協辦，感謝財團法人

TDK 文教基金會贊助這次第十四屆『全國大專院校創思設

計與製作競賽』讓我們技職體系的學生，能夠將所學到的

技能，藉由這個比賽展現出來。最後感謝中州技術學院各

級長官的支持與贊助，更要感謝一路陪伴我們的指導老師  

賴岦俊 老師 感謝您為我們犧牲時間與精力，日以繼夜耐

心的指導，處處為我們著想，感謝您。雖然沒有得到獎項，

不過我們學習到課堂上學習不到的經驗以及關於機器人的

各項知識，相信對我們的未來不論是升學或是在職場上，

都會有很大的幫助！ 
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