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機器人簡介 

  機器人腳的部分是以類似划船的方法去控制

機器作動的方式，夾爪的部分是以雲梯和螃蟹手的

樣式去設計而成。  

     採取的競賽策略是以夾取平地的娃娃和跑完

一圈為主要核心策略，如果時間許可，再夾取低漥

處的 2 至 3 個娃娃為第二目標。如圖一~圖二 

 

圖一 划船的腳 

 

圖二 夾爪 

 

 

設計概念 

  利用四顆馬達去控制機器人的四隻腳，類似

划船的方式，使機體往前蹬，轉彎則是控制一邊的

腳去做動，另一邊的腳靜止做轉彎的動作。 

  利用兩顆馬達去控制手臂的伸長、縮短及上下

擺動，類似於雲梯的方式，可減輕部分重量，且可

平衡重心，使機體不易搖晃。 如圖三~圖四 

 

圖三 腳的設計概念 

 

圖四 雲梯及十字鋁塊 
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機構設計 

  機器人腳的部分是利用不銹鋼管凹成Ｌ型當

作傳遞動力的連接桿，帶動鋁矩形的腳執行的行進

動作，使其可前進後退轉彎，鋁矩形的腳利用洗床

的方式去洗出一個槽，搭配Ｌ形不銹鋼管、固定在

機體上的經加工後的固定圓柱及往復的滑軌運動，

再加上墊片螺絲及螺帽固定後，上些許黃油加以潤

滑，使其摩擦係數降低，然後經過計算測量將腳的

尺寸改至可輕鬆跨越衡木長度，腳底裝置高摩擦係

數的物件，使其行走上下坡不易打滑。 

     機器人手的部分是將一長條鋁矩形在等距

離處挖槽，再用鋁塊設計一個十字型的鋁件當作滾

輪去帶動長條鋁矩形使其伸長縮短；機器人夾爪的

部分是以螺桿機構控制夾爪的閉合，使其能夾住物

件，最上面的馬達及減速機構去帶動夾爪的上下移

動，旁邊的馬達是控制夾爪的夾取及手臂的前進後

退。如圖五~八 

 

圖五 L 型不銹鋼鋁條 

 

圖六 固定軸 

 

圖七 洗槽 

 

圖八 腳的完成圖 

電路控制 

  機器人腳部控制電路利用繼電器控制馬達，以

串聯的方式去連接左邊的兩顆馬達和右邊的兩顆

馬達，機器人手臂控制電路設計和機器人腳部控制

電路的接法是一樣的。完成機器人實體，如圖九~

十 

 

圖九 電路圖 
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圖十 機器人實體 

參賽感言 

經過這次的比賽，讓我深深學到許多東西，無

論是各隊的機構設計和特色，甚至對於整個機體的

創意構思，掌控時間操作熟練度，都是可以讓我們

去做個對照及思考，有許許多多的零件、機構都是

我們沒有去想到的，而其他隊伍卻可以將它做的完

整且具有效率的，雖然我們很不服氣，但看到了其

他隊伍用心的這幾個月，想必也是無夜無日的加工

再加工，修改再修改，將缺點全部改掉，發揮最大

的優點，這是我對入圍八強的隊伍深深的崇拜及讚

美。 

回途的路上，帶著遺憾及落寞的表情，卻隱藏

不了我們這幾個月日日夜夜在一起努力的成果，從

一開始的購買材料，直到後面常常因為加工到學校

待到半夜兩三點，雖然我們沒有入圍前八強，2 次

總分 144 不滿意但可以接受。在製作過程中，我們

學到的東西和組員團結在一起絞盡腦汁想想法，更

是難能可貴的，臉上是難過的，心裡是悸動的、開

心的，因為我們有用盡全力去做，用盡我們在聖約

翰科技大學三年來所學到的各個專業科目，在我們

心中，我們是第一名的。 

  我認為貴校所辦的比賽，非常的有意義，不但可

以激發各個學生的想法、創意及構思，更能讓我們

發現團隊的重要性，一個隊伍單槍匹馬是無法打贏

勝仗，唯有團結一心，結果就算不完美，我們心裡

也是開心的，大學四年，有了這次經驗，沒有任你

玩四年。 

 

感謝詞 

  感謝我們學校主任及老師提供的寶貴意見，幫我

們製作場地及提供材料，感謝中州科技大學的全體

教授及同學對這次比賽的辛苦與付出，保持現場狀

況以及有條不紊的控制進場速度，不讓現場發生失

控的情形，也感謝各位大家辛苦的這幾個月，不論

結果如何，盡了力，對自己也對隊友問心無愧。Ｔ

ＤＫ機器人創意競賽，真的是個很棒的比賽，也是

個讓我們可以實際操作，學到的東西更是無數，謝

謝您們的用心。從一開始就很重視競賽過程，主辦

單位跑了全省學校去關心各個學校的進度，不辭辛

勞的慰勞我們，也給我們肯定鼓勵，使我們做起來

更有衝勁，網路上資源的分享可以讓我們更了解到

底有沒有犯規及不合格的地方，這些小地方加起來，

真的發現，這幾個月來，真的辛苦您們了，謝謝您

們讓我們有機會餐與這次的比賽，學習到更多不同

的機構，看到許多不同的想法及設計，以及各位教

授參訪時的諄諄教誨，我們謹記在心，辛苦了。 
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