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遙控組 : V.V. 及 機器人名:華岡三號 

 

指導老師：逄霖生 

參賽同學：洪偉峻、卓俊傑、陳維中、李豐旭 

學校名稱及科系別:中國文化大學電機系 

 

  

一、機器人簡介 

架構以隨手可得的材料為主，以塑膠箱為主體加裝馬

達與夾爪，再用鋁條加裝讓機構更完整、更堅固。軟體的

部分以 arduino板作控制，連接 298N電源驅動板給馬達做

輸出的控制。 

 

二、設計概念 

把主要機構分為行走部分、夾取部分、與升降部分，

行走部分為了應付特殊情況，讓機器人行走速度降低，多

做較正，以免做出誤判的動作。夾取與升降的部分都是在

車體前端加裝 sensor，在車體接近關卡時就能做出對應的

動作。 

 

三、機構設計及理念 

1. 行走機構 

車體前端加裝補助輪，主要驅動以中端兩輪與後端

兩輪裝有馬達的輪子構成。 

 

2. 抓取機構 

夾爪以陷阱式的方式啟動，抓到聖杯時微動開關啟

動，讓手臂上升。 
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3. 升降機構 

車體上裝兩顆馬達，在鋁條上的齒輪用履帶連接，

讓車體有升降的功能。

 

 

四、參賽感言 

  第一次參加這一類的比賽，一開始真的完全想不到該

怎麼做，問題真的很多，像是好不容易機器人的機構出來

時，搭載自己寫的程式，原本理論上都能夠成功的，但是

實際測試後的結果，會發現他竟然不會動，要經過反覆的

檢查，會發現相當多的問題，有時是電力不足、馬達扭力

不足又或者是晶片燒壞了……等等，要非常的有耐心去慢

慢的摸索他，經過一次又一次的經驗累積，一出現問題時

大概都會知道問題是哪裡了，這就是經驗的累積，能夠從

什麼都沒有的情況下，慢慢的組起來一台成品，真的讓我

們學到了很多，參加ＴＤＫ競賽不只能增加知識還能增加

我們實做的經驗，真得獲益良多，也非常的感謝我們的教

授在我們有問題時，提供我們可能的解決方案，非常謝謝

教授的教導。 

五、感謝詞 

  非常感謝財團法人 TDK文教基金會贊助製作材料

費，以及感謝教育部與國立高雄應用科技大學舉辦本次活

動，讓我擁有這一次特別的經驗，真的學習到了非常多平

常課堂上學習不到的東西，也非常感謝教授的指導與建

議，製作機器人時，不單單只有製作，還會牽扯到隊友與

隊友間的溝通、分工、合作還有包容，提升我們的溝通能

力。 


