
一、基本資料 

組別 : 自動組  學校名稱： 國立高雄應用科技大學  隊伍名： 我叫第一

名  

二、創思機器人照片 

1. 創思機器人 — 特色圖。 

 

 

2. 創思機器人 — 正視圖。 3. 創思機器人 — 後視圖。 

http://robottw2.me.ntust.edu.tw/TDK/17/AU22Fig7.jpg


  

說明：由紅外線做精確判別，雙重檢

驗。 說明：採輔助輪輔助上升，效果佳。 

 

4. 創思機器人 — 右側視圖。 5. 創思機器人 — 左側視圖。 

http://robottw2.me.ntust.edu.tw/TDK/17/AU22Fig1.jpg
http://robottw2.me.ntust.edu.tw/TDK/17/AU22Fig2.jpg


  

說明：使用四輪驅動，快且穩定是我

們的特色。 

說明：輕量化的結構，使我們速度大幅提

升。 

 

6. 創思機器人 — 俯視圖。 7. 創思機器人 — 底視圖。 

http://robottw2.me.ntust.edu.tw/TDK/17/AU22Fig3.jpg
http://robottw2.me.ntust.edu.tw/TDK/17/AU22Fig4.jpg


 

 

說明：使用塑鋼製夾爪，輕巧又

兼具強健性。 說明：巡軌採用 V 型設計，達到最佳效果。 

 

http://robottw2.me.ntust.edu.tw/TDK/17/AU22Fig5.jpg
http://robottw2.me.ntust.edu.tw/TDK/17/AU22Fig6.jpg

