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 學校名稱/隊名：中州技術學院⁄四技全能隊　　隊伍barcode：81051

林正忠  教師

本⼈人專⻑⾧長在於機電整合控制，微處理器，雷射
光學，實驗⼒力學…等，以將埋論與實務相互結
合，尤其在機構的創思設計乃⾯面有不錯的表
現．已參與數次本項⽐比賽，曾帶中川電于隊奪
得本項⽐比賽第四屆專科組季軍。

謝化智

組⻑⾧長:負賈⼩小組⼯工作協調、⼯工作分配:底座機構
設計與製作作、辨球機構設計與製作．投球機
構設計與製作、⼩小組攝影、⼩小組採購、⼩小組總
務、現場加⼯工.。配線、電路焊接、書⾯面報管之
設計篇撰⽂文。

許⽂文原

組員:負賣機械加⼯工，初步底盤設計。配線，配
管。初步機械⼿手臂規劃與製作。⼯工作協調，進
度報告，現場加⼯工，⼆二期⼿手臂的設計與製作，
三期機械⼿手臂的修改與測試，⽑毛⽖爪的初步設計
和規劃，⼆二期⼿手⽖爪的製作與改良,三期後⼿手⽖爪的
測試與修改

鄭宜泓

組員:⼯工作分配:底座機構設計與製作、協助取



球器機構設計與製作、負責於電源配線機械加
⼯工、取球機構設計與製作、⼩小組採購，⼩小組攝
影，機械加⼯工.。協助書⾯面報告之設計篇撰⽂文。

機器⼈人特⾊色

概說

我們做的機器⼈人是以參賽題⺫⽬目⽽而設計之機器⼈人。⾸首先，在爬過悌形檔板的設計是使
⽤用直徑很⼤大的輪⼦子與⾼高扭⼒力的直流⾺馬達來驅動。⽽而取球機構為可以⼀一次⼤大量取球。
辨球機構為分辨球的顏⾊色種類。放球機構我們製作兩種機構⼀一為機械⼿手臂直接取球
和放球。其次為投球裝置。

機構

試過不同種類的機構之後，我們的⼼心得是，越是簡單的機構。在修護、加⼯工拆裝，
都可以省下很多的時間與⿇麻煩。我們使⽤用氣壓缸、鋁條……等製成。

底盤

底盤取決於機器⼈人⾏行動的速度，所以對於底盤的設計。我們採取四輪傳動，原因主
要是希望在過梯形擋板能順利通過，所以我們曾經使⽤用過六輪和四輪及兩輪，分別
做過通過梯形擋板的買驗。我們設計只要輪⼦子的直徑⼤大於3Ocm，就可以通過梯形
擋板。但是⼜又透過實驗得知，如果輪⼦子與輪⼦子的輪距和軸距⽐比⼀一樣的話。輪⼦子較易
旋轉。斟酌之後我們採⽤用輪⼦子外徑4Ocm。寬度lOcm的輪⼦子。外徑⼤大也有⼀一個好
處。在相同轉速的⾺馬達驅動下。輪⼦子外徑⼤大，所⾛走的距離就⽐比較遠。

機電控制

為了達到⽐比賽的⺫⽬目的需要，我們的機器⼈人必須能夠操控⽩白如。才能順利旦快速地完
成每項動作。所以為了適應有時需速度很快來節省時間，有時⼜又必須將速度慢下來
操作，我們使⽤用⾺馬達控制電路控制不同的電壓訊號。利⽤用這種控制電壓訊號的原
因，使得我們的機器⼈人相當易控制。 



參賽⼼心得

做這個機器⼈人也給我們⼀一個感想~~理論和實際互為搭配很重要，並且傳承更加更
要。在校內外的⽐比賽之中，我們發現每⼀一組部有很不錯的設計概念和理念。有氣壓
缸、⾞車窗⾺馬達。伺服⾺馬達、⿒齒輪⾺馬達．普通⾺馬達、投球、拿球，⼿手臂取球、……….
等。機構設計的⽅方式更是沒話說，所以我們⼤大家⼀一定要將這些機構好好的收集起
來。以後要使⽤用到的時候就可以更⽅方便找到需要的資料。在製作機器⼈人專題中讓我
們學習到管理、溝通、⼈人際相處、責任感、專業、領導能⼒力、管理能⼒力、團隊合
作、耐⼒力、抗壓性、協調性．經驗、恆⼼心、隨機應變的能⼒力和旺盛的⾏行動⼒力與企圖
⼼心 ……………………等。養成了優良的⾏行動⼒力和決策⼒力，對我們往後的作事態度影響
頗深，
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