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李⽂文德  教師

希望可以藉由本專題，從⽐比賽中可以學會設計
和理論的應⽤用，學習電路和程式的撰寫，機構
的設計和配置也是⼀一個技術，從⽐比賽中吸取更
多的經驗。

何錦裕

組⻑⾧長：擔任電路的設計和機構的組裝，以及材
料的購買，電路的焊接，外觀設計與配置，報
告的撰寫，與⽼老師討論，還有⼿手臂的電路製
作，空壓設備的應⽤用，收集球的⽅方法與製作。

李宇峰

機器⼈人特⾊色

概說



　　 電路⽅方⾯面是⾃自⼰己設計和洗電路板，搭配U2003 IC放⼤大其訊號⾄至16V8 IC做
驅動，再以繼電器控制每⼀一個動作，如:前、後、左、右、發射、⼿手臂．．．等動
作，利⽤用伺服⾺馬達做無線的遙控，以電瓶做為動⼒力的來源，還有⾃自⼰己研發的加速裝
置，可以使整台機器做出最好的發揮和動作。 機構是以訂做的機殼為主體，其優
點是重量輕⽽而且可塑性⾼高，搭配直流⾺馬達做驅動，可使機器更靈活，加上塑膠輪
胎，能使機器在光滑的地⾯面增加磨擦⼒力。發射的部份是以氣閥擊出的⽅方式來擊球
的，其好處是⼒力量⼤大⼜又準，能正確的把球導⼊入⺫⽬目標物內，加上⾃自製的氣瓶，可以把
儲氣量提到最⾼高，使擊發的次數越多。

機構

　　 系統結構內容： 1.主電路系統 2.⼿手臂電路系統 3.遙控電路系統 4.氣閥擊球
電路系統 5.⾺馬達電路系統 。

底盤

　　 在機構上裝設四顆直流⾺馬達，轉速為持在100轉，⾼高扭⼒力可帶動較重的⾞車
體，並以塑膠輪胎來驅動，增加與地⾯面的磨擦⼒力，再以四顆繼電器與主電路做連
接，加上⾃自⼰己研究的加速設計，可以充分發揮敏捷的特性。

控制

　　 將伺服⾺馬達與極限開關做連接，在將極限開關的訊號線連接到主要電路之IC
做控制，並以無線遙控的⽅方式來操作機器的⾏行⾛走與動作，進⽽而做出⽐比賽時所需的動
作。

機電

　　 以電瓶做主要動⼒力來源，⽽而電路板所⽤用的電則由7805穩壓電晶體所提供，加
速⽤用的電則是⽤用兩顆12V的電瓶做串聯所供應的。

其他

　　 我們決定以氣閥擊球的⽅方式，因為試過很多種⽅方法，就屬這個⽅方式最快速也
最穩，並且只需要⼀一個電磁閥搭配⼀一顆繼電器，就能被主電路所控制，⽽而氣瓶⽅方
⾯面，改⽤用⾃自製的保特瓶氣瓶，這個發明替我們節省許多的成本，也讓我們的機器可
以更輕巧，連續擊發的次數更多。



參賽⼼心得

　　 本專題加上許多的創新與新奇，我們無⼀一不竭盡所能的完成此作品，並把我
們所了解之理論付諸於實際上，在過程中遇到氣瓶爆裂、IC燒毀、輪胎掉落的狀
況等問題，我們都⼀一⼀一解決，期許本作品能發揮創新且年輕的⾵風格，這次的⽐比賽讓
我學到很多也交了很多朋友，⾟辛苦也是值得的。
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