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 學校名稱/隊名：南台科技⼤大學⁄南台機器⼈人　　隊伍barcode：91201

⺩王永鵬  教師

主要研究領域為⾃自動控制、數位訊號處理與振
動學。在專題設計過程中引導學⽣生創意與協助
設計審查，⽽而在製作過程中提供技術諮詢與改
善建議，使本專題團隊同學在參與過程中獲得
理論與實務兼具之經驗。

鄭志良

組⻑⾧長：負責團隊⼯工作協調與⼯工作分配、機構設
計、機械製圖、機械加⼯工與焊接、整合測試、
攝影、帳務管理、報告撰寫、⽐比賽機器⼈人操
控。

呂國基

組員：負責機構設計與配置、機械加⼯工、機器
⼈人組裝、機構功能測試、機械五⾦金零件採購、
⼯工作紀錄。

陳建甫



組員：負責電路設計、電路製作、配線、電⼦子
零件採購、電路模組測試、機械加⼯工、報告撰
寫。

機器⼈人特⾊色

概說

　　 本組機器⼈人的設計是以輕巧、機動性⾼高為設計原則，在收球設計⽅方⾯面能夠做
到分辨⽊木球顏⾊色，並且能夠⼀一次就可以把全部的球收進機器⼈人的儲球槽內，使敵⽅方
少取⼀一半數量的⽊木球來得分，以致提升我⽅方勝利機會。 

機構

　　 舉桿機構的設計上我們組員花了相當多時間去思考，我們要設計最簡單也是
最快速的舉桿⽅方式，因此我們想到利⽤用斜⾯面原理來舉桿，它在設計上都能夠符合我
們所需的要求，簡單、迅速、省材料。

底盤

　　 底盤是最重要的,底盤若是不穩，整台⾞車⼦子就很容易出問題，所以我們選⽤用較
輕的鋁材將他焊在⼀一起。我們將機器底盤本⾝身作成六個球道來配合球槽，這樣就可
以不⽤用使⽤用太多的動⼒力及機構，再做⼀一個擋板將別⼈人的球擋下來，就可以達到整列
的效果。

控制

　　 我們以簡單，容易操作為原則，因為上場⽐比賽的同學⼀一定會緊張，到時候可
能會無法發揮應有的⽔水準，⽽而輸掉⽐比賽。在來是控制盒是以操控者的習慣下去設計
的，並且時常去操作控制，已達到⾼高熟練度。

機電



　　 在⾺馬達控制⽅方⾯面是採⽤用兩顆繼電器為⼀一組來控制其正反轉。選⽤用兩顆12V的
電池，並且並串聯起來。當我們要微調移動時可以切成6V的；當要全速移動時使
⽤用24V。

參賽⼼心得

　　 很⾼高興能夠參加這次的機器⼈人創意設計與製作競賽，且能夠有機會為校爭
光，真是感到⾮非常榮興，雖然沒有達到理想的名次，但是我想只要能夠上場完成⽐比
賽，不管成績如何，其實⼤大家都是最⼤大的贏家。從天⾺馬⾏行空亂想到最後完成機器⼈人
設計，並且完成⽐比賽，這段過程對所有參賽者都是寶貴的經驗，雖然⽐比賽中有很多
爭議和磨擦；雖然⽐比賽只有短短4分鍾，我想這些都會留在每位同學的甜美回憶
中，永⾝身難忘。
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