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 學校名稱/隊名：北台科學技術學院⁄蜜蜂隊　　隊伍barcode：91081

廖培成  教師

國⽴立台灣⼯工業技術學院電⼦子⼯工程研究所博⼠士，
提供驅動系統計劃及動態功能安排⽅方⾯面建議 。

⿈黃彥⽂文

組⻑⾧長：負責⼩小組⼯工作協調、初步模型設計與製
作、⼩小組採購、現場加⼯工、配線、機構功能測
試員、整體模型設計與製作、底部得分機構設
計、撰寫書⾯面、報告本組操作⼿手。

吳相儒

組員：負責⼩小組⼯工作協調、初步模型設計與製
作、⼩小組採購、⼩小組攝影、⼩小組總務、現場加
⼯工、配線、機構功能測試員、整體模型設計與
製作、底部得分機構設計、撰寫書⾯面報告。

卓新怡

組員：負責⼩小組⼯工作協調、初步模型設計與製
作、⼩小組採購、⼩小組討論記錄、現場加⼯工、機



構功能測試員、整體模型設計與製作、撰寫書
⾯面報告。

機器⼈人特⾊色

概說

　　 以最便利的⽅方法來取球和射⾨門是我們設計的第⼀一要點，由於採⽤用很簡便的⽅方
式，機體勢必會很輕，攻防⽅方⾯面⼀一開始⾄至少能夠得到初期的優勢，能夠先快速的得
到分數，在去阻礙別⼈人踢進球的機會，當然這條件必須是機體能夠迅速的移動。 

機構

　　 ⼀一開始為了⽅方便動⼯工，第⼀一優先做的就是機體的⾻骨架，希望能夠以這個⾻骨架
為基準開始變化，但在實⾏行中經驗的不⾜足，造成⾻骨架的更動，以⾄至於機體開始不
穩，為了解決這個問題加⼊入⼀一些⽀支撐的材料，才使得機體有改善情況。⽽而抬桿部
分，因應⼀一開始場地所介紹的球台，利⽤用球台的斜坡來拉開桿⼦子來收集球。

底盤

　　 在設計⾻骨架時，也包括了底盤在內，是⽀支撐機體最主要的部分。在輪⼦子的部
份，使⽤用較輕的輪胎，這樣使得⾺馬達所需的轉速能夠達到標準，⽽而輪胎所使⽤用的⾺馬
達是獨⽴立分開的，對於⾞車⼦子左右轉能夠迅速做到。

控制

　　 為了減少操作上的失誤，盡量的簡化控制⾯面板上開關，讓操作者可以操作的
得⼼心應⼿手；在⽐比賽的時候，浪費在控制⽅方⾯面的時間，可是會影響勝負的關鍵，⽽而控
制⾯面板的⼤大量簡化或多或少節省了材料與重量也是重點之⼀一。

機電



　　 電源⽅方⾯面使⽤用了12V電瓶，因為機體⾮非常輕所以使⽤用剛好的電瓶，以免影響
了整體速度，唯⼀一的缺點就是很快就會沒電，基於這點備⽤用電瓶有另外準備，⽽而控
制部分，就是另外使⽤用四顆三號電池來進⾏行轉換效果。

參賽⼼心得

　　 這次的⽐比賽也是我們第⼀一次遇到的，我們並沒有參加過⼤大型⽐比賽的經驗，所
以在製作機去⼈人時也只是盡量做出⽐比賽所符合的基本要求⽽而已，最⼤大的失敗就是資
訊不⾜足，因為我們並沒有仔細去看清楚⽐比賽規則，甚⾄至在這⻑⾧長時間準備中，我們並
沒有去注意某些規則做出了⼀一些更改，導致在⽐比賽時才發現我們的準備是那麼的不
⾜足。
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