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陳世寬  教師

主要研究領域為電⼒力電⼦子電路及諧波量測技
術。針對此⼀一專題之製作，提供機構設計、驅
動系統規劃及動態功能之建議，主要⺫⽬目的在於
達成機器⼈人之機構、造型與動作⽅方⾯面有所創
意，進⽽而在競賽成績上能取得更佳之成績。

翁梓翔

組⻑⾧長：負責、統籌、策劃機器⼈人之功能與製作
⽅方向並將之整合製作企劃書、及機體設計、組
裝及維修、與機件採購、操縱機器⼈人、製作報
告書之機體與機構圖繪製，並協調組員製作機
器⼈人。

洪培倫

組員：負責協助組⻑⾧長策劃機器⼈人之功能與製作
⽅方向、機器⼈人製作報告書之撰寫、⼩小組總務、
整體電路設計與電路焊接、及機體設計、組裝
及維修、與機件採購。

李屹偉

組員：機器⼈人⼯工作⽇日誌進度整理之撰寫、⼩小組
討論紀錄、⼩小組攝影、對外發⾔言、機械⾞車床加



⼯工、及機體設計、組裝及維修、與機件採購。

機器⼈人特⾊色

概說

　　 本台機器⼈人之製作乃是針對第九屆全國⼤大專院校創思設計與製作競賽⽽而設計
製作。本次競賽主題是以雲野⾜足球樂為主軸，仿照歐洲⾜足球的⽅方式建構不同形式不
同配分之球⾨門，以進球分數⾼高者得勝。在仔細研究這次主題後，我們將機器⼈人整體
製作⽅方向定位在機體靈活度與射⾨門準確度下去設計與製作，其次才為⽤用計。 

機構

　　 我們的機器⼈人是以能快速取球快速擊球為前提下去設計，⾸首先為應付⽐比賽時
不可預測之撞擊，我們機器⼈人整體機構皆採⽤用空⼼心鋁材達到耐撞與輕量化，⽽而⾏行進
則採前輪直流驅動⽽而後輪為⾃自由輪的⽅方式，前進到儲球槽後利⽤用⾞車體前⽅方所架設之
兩隻⼿手臂開啟球⾨門，並在⾞車體集球⼝口前規劃擋球⽀支架，排除敵隊⽊木球進⼊入⾞車腹，接
著關閉擊球⼝口前之閘⾨門，以避免在⾞車腹載有⽊木球時，移動⾞車體照成⽊木球滾離集球
區，接著透過靭性強、質量輕的⽌止滑墊來充當傳送帶，⼀一路將球帶動⾄至發球⼝口位
置，接著⽤用類似棒球發球原理所設計的⾼高速旋轉的圓輪來擊球。

底盤

　　 採⽤用質量輕、加⼯工性佳的“鋁”材作為主體架構，規劃出總體積為：⻑⾧長
90cm、寛90cm、⾼高70cm的⾞車體，以“拉釘”做為銜接的零件，且為了增加其結
構強度，在各個接合處中加⼊入“塑膠塊”。⽽而⾏行進採前輪驅動後輪為⾃自由輪的⽅方式，
並且考量⽐比賽場地為⽊木質地板，為防打滑在塑膠輪外層黏貼⼀一圈⾃自⾏行⾞車輪胎，增進
其抓地⼒力，電池部分則串接兩顆同型號同伏安的12V直流電池來獲得所需的電量。

控制



　　 為了能使機器⼈人能快速⾏行進準確擊球，我們的機器⼈人必須能夠操控⾃自如，這
時控制⽅方⾯面也就顯得⼗十分重要，所以為了⼀一開始時需速度很快來取球，接著⼜又必須
使⽤用微調將速度慢下來擊球，所以我們將整體電路⼀一分為⼆二，⼀一路為直流12V，⼀一
路為直流24V，視情況轉換電源，以應付各種情況。

機電

　　 在電源⽅方⾯面我們使⽤用的是直流(DC)驅動的⽅方式，直流傳動優於⼤大轉矩變量及
低電源⽤用途上，⽽而且利⽤用簡單的控制形式便能容易取得⾼高度精確的轉矩和速度反
應，所以我們總共使⽤用了兩顆12V直流電池與⼀一顆24V直流電池來搭配使⽤用。

參賽⼼心得

　　 我們在這反反覆覆的測試中⼒力求完美，在⼀一次次的失敗中找尋成功，在這樣
的努⼒力和付出下，雖未能在分組預賽中脫引⽽而出晉級⾄至複賽，難免讓⼈人感到無限惆
悵，但在分組預賽中也打敗不少強隊，⽐比賽終究有輸有贏，不問結果只看過程，我
們能在這過程中有所學習，認真付出在這⽐比賽的每⼀一個階段，這才是最⼤大的勝利。
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