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第十屆全國 TDK 盃創思設計與製作競賽論文集

中華民國九十五年十月二十日至二十二日 臺灣．雲林 國立雲林科技大學

遙控組 : 南榮電子 B 隊 南榮電子 B

指導老師 : 王俊惠 教授

參賽同學 : 徐守輝、陳俊翰、陳韋廷

南榮技術學院 電子工程系

機器人介紹

根據第十屆全國創思設計與製作競賽的主題與

規則，設計我們的機器人，也設計出比賽中所要展

現的功能:

(1).能夠很穩定的登上軌道，在軌道上行走(2).過

彎時也要能很穩定的過彎，因為過彎時如果機器人

不穩定容易跌落造成損害(3).下斷崖時動作要精

簡且不傷到機構(4).過斷軌時也要注意機構是否

能簡單快速通過且不能掉落。

由於這次比賽是在鐵軌上行走，所以機構穩定性一

定要好否，否則容易從軌道上跌落，也因重量的限

制，所以我們採用較輕的鋁料，當作我們機器人的

主要材料其餘的都選擇比較輕巧的材料當輔助材

料(例如:乙烯爖、木料)

設計概念

在設計中我們考量了實用性與創意，也因資金有

限，我們也讓資金都用在刀口上，而材料上也選購

較便宜較輕的材料，也與隊員們一起討論一起構

想，把我們的設計都畫在紙上一一篩選後，才確定

機構設計，流程圖如下

機構設計

我們將機構分成 4 大機構，在此將一一介紹說

明:

(1) 升降機構:

在比賽剛開始與比賽途中會遇到高凸的

障礙物此升降機構可使機器人跨越障礙

物。
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(2) 傳動機構:

電動窗馬達代動軸心使乙烯爖轉

動，在軌道上行走更快速，因乙烯爖有始

用車床加工過，所以乙烯爖能夠穩定的在

軌道上快速行走。

(3)輪子轉彎機構:

可使機器人要過彎時容易且穩定的轉

彎，不用擔心機器人出軌。

(4) 車體連接機構:

可使車體在轉彎時，更容易順著軌道轉彎，只

要前半段車體過彎，後半段也就很容易過彎。

機電控制
1.機電控制：使用線控的方式來控制我們的車體，

並使用 12V and 24V 作為驅動電壓。
2.我們所使用的是
電動窗專用的按鍵 20A 115v* 7 顆
指撥式 3 段開關 20A * 1 顆

電池 7A 12V* 2 顆
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我們所使用的電池:

我們所製作的控制箱:
為了操作員能很快熟悉機器人，所以控制箱的按鍵
都依照機器人所要的步驟下去設計。

機器人成品:

( 側 視 圖 )

( 直 視 圖 )

參賽感言

 參加這次比賽，讓我們體驗製作過程中

都相當的辛苦，而體會到此比賽不是單靠

一個人就可以完成的，也要團隊裡每ㄧ個

人的合作與協助，經過這次比賽完後，有

很多感觸的地方，必需 3個人的團結在製

造的過程中，難免都有一些爭執的過程，

所以在這次比賽中我們學習要怎麼分工

合作，學習到很多的經驗，才能完成的。

因為我們是電子科的學生，

所以很少能碰到這些東西，在此比賽我們也用到了

許多屬於機械系的工具與機器。

在這 4個月裡，讓我們學到很多待人處世與管理和

領導的能力，也要有責任感、抗壓性、協調性、恆

心，也要有比一般人更強的耐心與不怕辛苦的心

態，而且天天都要幹勁十足與強烈的企圖心，做起

事來才會更快速更有效率。

感謝詞

感謝教育部及 TDK 文教基金會所舉辦的『全國

創思設計與製作競賽』，讓我們有機會參加，這麼
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大型的比賽，也感謝學校方面對我們的支持與鼓

勵，雖然機械方面我們電子科沒有像機械系有許多

的設備，但我們也不曾放棄過，依前幾屆的學長及

老師用心教導我們及更正我們所犯的錯誤，我們如

有機械方面的問題也都請教外面車床加工廠的老

闆教我們一些機械方面的問題，在我們製作過程中

有相當大的幫助，也有他們的鼓勵與支持讓我們更

有支撐下去的動力。
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