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機器人簡介 

首先根據第十一屆創思設計與製作競賽的主題及規則作為

設計兩大闖關要點，第一以最快速度闖關，第二以最有效

的設計去突破各個關卡，主要是針對此次比賽內容所做的

設計車體，多用以長、寬、厚(3X3X3mm)的角鋁來做骨架製

作與改良如此才能符合比賽限重的25公斤，而在機械整體

方面則以過港隧道與凱旋鐵道這兩個障礙為主要的過關設

計，另ㄧ方面則是以最快的速度將兩台車子以最快數度帶

回終點與運用簡單的骨架結構做出強硬度高的車體以此設

計出高穩定性、高強度、操控簡單的遙控機器。 

 

。 

           設計概念 

    在設計上必須兼具實用性與獨創性，且在不浪費材料  

的前提下，經過多次討論與重複設計和改良後，決定採用

簡單，且有效的設計過程，如下 

       

 

 

 

 

 

 

 

 

 

過港燧道 凱旋鐵道 

 仁愛河橋 

我們初步將障礙大致分為三大類 

一. 仁愛河橋 

再過仁愛河橋的關卡，設計上使用四顆馬達作為驅動，高

扭力與高轉速的方式過關。 

二. 凱旋鐵道 

這個關卡是最困難的一個關卡，在設計上使用戰車履帶式

傳動的輪胎作為闖關的主要設計。 

三. 過港隧道 

過港隧道長兩公尺，所以在這關的設計是以長兩公尺以上

的控制線，遙控著突破關卡。 

   

 四.  這些設計是經過老師與同學共同討論的出來的創意 

，也就是是整個團隊一起共事所想出來的設計。 
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機構設計 

由於場地有各種高低起伏的障礙，更有由兩根橫鐵稈作成

的路障，所以我們採用四輪驅動方式設計機器人行走動力

來源，其使用四顆車窗馬達各自帶動四輪來分散扭力負荷， 

除了保持扭力有一定的輸出外，車窗馬達的小輕使馬達重

量不會讓機器人負荷過度，前後各有一組抬娃娃車機械

臂，只抬車頭可以減少機器人必須負重娃娃車外，還是可

以跨過障礙，前後皆有機械臂可一次拉動兩台娃娃車。 

而在骨架方面我們所設計的機構是可變通式骨架，因應各

種修改與突發狀況，所以特別設計可以因應各種修改的變

通式骨架，一來可以確保節省材料，二來可以作為不需大

幅修改車體或須大動作改變原來的設計，而且可以快速拆

解與組合，節省時間與精力，提高製作的效率與速度。在

車輪設計上首次採用改造式的履戴車輪作為行走的方式以

應付，最難過的凱旋鐵道，另外在拖三輪車的機構是使用

釣魚線去控制力臂的簡單槓桿機構，設置在前後已便能夠

同時拖拉兩台車去過障礙，這個設計是利用最簡單的槓桿

原理做實際的應用，其主要特色就是利用最簡單的控制方

法取代複雜的控制方法，且利用槓桿原理除了在課堂上學

習外，第一次可以利用在實際操作上，也是有達到學以致

用，也使自己能更進一步了解，這個簡單的原理有多少魅

力。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

變通式骨架 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

履帶式車輪第一代 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

履帶式車輪第二代 

 

機電控制 

雖是車輪行走方式，但有四輪都為動力輸出輪我們決定使

用類似履帶雙方向控制法來作方向操控方法，所以我們的

機器人適用一般電線的配法配線，就是利用簡單的 3P 開關

去做前後左右的控制，它唯一的好處就是便宜好用，而且

所產生的控制效果跟一顆一、兩百元的開關差不多，因此

捨去繼電器的配線方法，在行走機構方面由於無左右轉向

機構，所以需要單側前後輪同時控制，因為我們馬達是使 
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用二手品，所以在轉速輸出上多少有點誤差，但我們經過 

多次的調整與測試，找出規則性將擺放位置與馬達轉述的

配置，做了一個完美的調整。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

機器人成品 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

原型一 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

               原型二 

 

參賽感言 

參加此次競賽，讓我們感觸良多，因為在實際的工作上發

現許多東西是課本上沒交的，而且從無到有的製作過程中

的辛苦與付出是外人所不能理解的參加此次競賽，讓我們

感觸良多，因為在實際的工作上發現許多東西是課本上沒

交的，而且從無到有的製作過程中，那種設計成品 V嚐嚐

當讓我平常睡夢中在夢裡想著設計車子，而起床第一件事 

也是第一件讓我感到興趣就是今天有新的想法趕快去試一

試，雖然說過程不輕鬆，但也過的很快樂，雖然整個暑假

除了要到學校報到外，而且必須忍著酷暑做著工件，那汗

流浹背的感覺是值得回億的。 

     

    在設計上是經過多次討論與改良和經歷無數次的挫

則，才造就一個成功的設計，雖然機器本身間單且容易控

制，但在這中間是經過多次的設計失敗與學習都是新的突

破也讓自己的經驗值倍增，俗語說 的好「羅馬不是，一天

造成的。」 ，所以在實際上這些設計的想法，也無意間讓

我的的腦袋可以大量的活動刺激腦細胞生長，也在製作過

程中學習到每英個仁在一個團隊裡所需扮演的腳色，向組
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長必須天天到學校監工與負責溝通與和協調，而製作組成

員必須每天辛苦趕著工作進度，而設計組也必須每天跟製

作組相互配合將設計與時做相互搭配，完整的呈現出來，

在這個競賽中也了解於學習到團隊合作的重要。 

 

 

 

 

 

感謝詞 

感謝 TDK 文教基金會與教育部所舉辦的創思與製作競賽，

給予我們能夠使自己視野更廣的機械人比賽的機會，也感

謝學校與系裡面的大力幫忙，最主要敢像我們的指導老師

黃正熙老師，它讓我們不管在製作經費上與智材料上都是

大力贊助我們，使我們做起事來能夠無後顧之憂，也敢像

在這段一起合作的夥伴們，沒有大家的合作就沒有今天成

品，無論輸贏如何，都要由中的感謝老師與同學和幫過我

們提供寶貴意見的人，沒這些人的合作與幫忙，今天的成

績是屬於所有人的。 
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