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顏汝容 教師 

主要領域為材料分析。 

 

李峻榮 

組 員:專題進度掌控與工作分配協調，工作

日誌，零件採買，銑床加工，車體設計。 



 

黃冠霖 

組員: 機構設計，零件加工，車床加工，銑

床加工，車體組裝。 

 

陳泳全 

組 員: 零件採買，協助機台加工，協助機

台組立安裝，電路配線，進度紀錄與拍照。 

 

針對此次題目做 出可同時載運兩台三輪車，並利用滾珠螺桿驅動連桿，前

方則設計可以勾取三輪車的取車機構。以便勾取三輪車。 

 

概說 

  一台三輪車就要 4.5 公斤所以我們就利用連桿機構，在勾取三輪車時省力，

對機器人本體比較沒什麼負荷。 

 

機構 



  我們的機器人大 致可分為 

 

底盤 

  車體以方型為 主，用 L 型角鋁組成 700mmx500mm 高 150mm，車身前後則

裝上可伸縮的齒條，帶動的方式是以車窗馬達帶動齒輪驅動齒條。使用 120rpm

的馬達 作動。 

 

控制 

  先討論出來用三 段式開關來操作。再來所需的三段式開關要幾個，電源開

關一個，再來是線路的整理。 

 

機電 

  我們利用 6V 2.3A 一組 5 顆，電壓為 30V。 

 

參賽心得 

        這次是我們第二次參賽，雖然此成績沒第一次比賽來 的好，但在這個過程

當中，在經過大家的討論與老師的指導和從各書及得到資訊，並培養創造思想和

激發本身的設計與動手製作的能力，我們也得到寶貴經驗和知 識。 

 

 

	  


