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指導老師：蔡錦山 

職稱：副教授兼註冊組長 專長：熱傳、能源工

程。 

 

李承展 

組長：在本次的比賽中我是擔任隊長的職務，負

責的項目和工作內容主要是機構設計，部分零件

加工，機器人之組裝，財務、文書處理，製作材

料購買及機器人之操作手。得意之事：發球器之

設計及製作。 

 

黃博聖 

組員：在本次比賽我擔任腳色是維修人員，負責

項目和工作內容：車床加工、銑床加工、鋸床加

工。得意之事：本機器人的發球器，是用原本長

方形的鋁塊然後用車床車成半圓形，再到銑床把

多餘的地方洗掉，成月亮形狀來減輕重量。還有

車輪用的軸越車越有心得，這次比賽讓我學到很

多東西很多加工都是我第一次接觸到，我也是慢

慢摸才學會如何做出工件、機構。這種感覺很

棒。 



 

陳建庭 

組員：在這次比賽當中擔任小組員的角色，負責

提出輔助設計概念以及修改的項目，工作內容包

括設計、實做、分配工作、以及品管。令我得意

的是...這個團隊可以說每個人都是設計師，每個

人都有自己的想法，每個人都是很好的實做者，

每當遇到瓶頸，都會在開會中提出討論。在開會

時，沒有所謂的組長組員之分，對任何地方有疑

問、覺得不妥，都會立即提出，被質疑者也都會

虛心接受！這些部分都令我以這個團隊為傲。 

 機器人特色 

    

  

 概說 

   設計方面我們是盡量以簡單的作動方式與機構來達到過關的目的，

取球是利用鋁片折成 Y 字型並在 V 這個部分的內側兩邊黏上魔鬼氈來黏

取網球，發球是利用壓簧的壓縮彈力推動撞桿將網球撞擊出去，並用半

凸輪來達到壓縮壓簧與發球的效果。 

  

 機構 

   在機構設計方面我們是盡量以簡單的作動方式與機構來達到過關的

目的，第一關跨欄的部分是利用兩對升降機構與兩組裝設在本體框架前

後末端的補助輪來作出類似蹺蹺板的動作來完成過關，第二關的過獨木

橋則是使用裝在機身本體正下方的兩組滾輪並搭配第一關的升降機構來

完成過關，第三關的舉重是利用車窗馬達搭配齒盤並驅動兩支機械臂來

舉重，第四關的取球是利用鋁片折成 Y 字型並在 V 這個部分的內側兩邊

黏上魔鬼氈來黏取網球，並將其取球器裝設在舉重的機械臂上，第五關

的發球是利用壓簧的壓縮彈力推動撞桿將網球撞擊出去，並用半凸輪來

達到壓縮壓簧與發球的效果。 

  

 底盤 

   車身底盤我們是先依照過關的需求去設計各關的機構，在來考慮要

如何製作機身底盤，構想大致出來後我們在利用角鋁下去製作底盤的框

架，之後再將各關卡的機構組裝上去，並在一些強度較低的部分再加上

角鋁當支架予以補強。 

  



 控制 

   控制的部分我們是使用止回開關來當作遙控鈕，在操作上我們總共

使用了六顆止回開關，來操作機器人的動作，並將其遙控鈕分配裝設在

妙用盒的盒蓋上，在蓋回盒子完成操作盒以便於操作，且在維修及拆卸

上也較為方便。 

  

 機電 

   機電部分我們是請比較專於電機方面的同學給予指導，我們是採取

並聯的方式，這樣比較安全，而且在每個接點上都有採用安全設施，如

保險絲。因為在比賽當中會有超壓的情形，所以使用保險絲，以保證線

路的安全。 

  

 參賽心得 

         這次比賽讓我們學到團隊合作的精神，雖然說是第一次參賽， 可是

我們也把機器人的構造做完整，這次我們所缺少的只是經驗！ 這次比賽

也要感謝許多人，例如：指導蔡錦山老師、黃清德老師、 還有許多有給

予我們參考學長們！   下次我們還會再來的ＴＤＫ等著我！ 

 


