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黃孝怡 老師 

專長為混合控制系統控制、熱流模 擬分析，在

此團隊中給予我們技術層面上的諮詢以及對機器

人設計之結構上的分析與建議，以理 論指導我

們加上實作完成我們所需之機器人功能。 

 

邱文宏 

邱文宏,高雄人今 年 21 歲,機械自動化系大四

生。在這次的比賽中擔任的腳色是操控員,負責

的項目大概是機電 配線,操控練習,還有一些基本

的組裝…等。 最得意的事就是機電配線,雖然上

課都有交過也有練習過,可是真正要自己配線還

是有很大的難度看線就 看到眼花撩亂,中間也失

敗好幾次,可是後來成功之後真的是很有成就

感。 

 

陳明暉 

陳明暉，台南人今年 21 歲，高苑科大機械與自

動化系大四生，面臨踏入 社會的路了。在這次

參賽中，所負責的大概就是文書方面,想法設計,

意見統合…等,在組裝方面也都有參與。 

得意的事大概是遇到了一些挫折可是都在比賽之

前一一的克服了這點還蠻令人開心的。然後在這

段日子腦中也不斷 激盪出一些想法雖然有些天

馬行空，失敗很多材料，可是最後還是如期完成

了成品還是蠻令人開心的。 



 

李柏昇 

李柏昇,高雄 人 21 歲機械與自動化系大四生,即

將邁入畢業的路程。在這次的比賽所擔任的腳色

跟另外兩位 其實差不多,我們的遙控機器人就是

大家一起組裝,有意見的人就可以提出來討論,或

者找解決方 法。大致上如果要細分的話我的主

要項目是擺在:一些材料加工,零件採買及意見的

提供…等等!! 

得意的是大概就是,我們真的努力做出一台遙控

機器人,雖然比賽結果跟預料有頗大差距可是還

是小有成就感!! 

 機器人特色 

    

 概說 

   我們的設計概念，是由隊員互相討論，加上指導老師 提供的意見而

想出來的，在第 一關方面想用最快速的方法通過，讓機體高度不超過

25 公分，讓第一關可以快速通過。第二關的夾罐 子還有推推車，構想

是先用夾爪夾取罐子，將夾爪收回機體內，然後推動推車前進。在機體

前方的斜坡地方，裝上幾顆輔助輪，用 來衝撞第三關的階梯，然後回歸

終點。 

  

 機構 

 利用中空型的鋁條，比較輕便，將鋁條排列，用螺絲跟螺帽將鋁條固定

鎖緊，讓整體的堅固性更加的優異。 

  

 底盤 

 利用片型鋁板固定在鋁條之間。好以承載其他機電類物品。 

  

 控制   

         用繼電器來控制所有作動，傳動馬達使用 4 顆繼電器，夾爪手 臂使用

4 顆繼電器來操控再將機電配線集中到控制盒，用按鈕來遙控操縱。 

  

 機電 

         以馬達為主共有五顆馬達,搭配配線來得到傳動效果。 

  

 其他 



         在車上前面鋁條上裝上許多輪子,來得到減少摩差力增加往上的力

量。 

  

 參賽心得 

         再這次的比賽中從一開始的抱著好玩的心 態,到後來的困難重重真

的是信心打擊很大,中間有很多的困難要克服,可是隊友們也一 起努力想

出解決方法,學到很多東西,也讓自己勇於嘗試新的作法。 雖然最後結果

不是 美好的,可是經驗的收穫卻是美好的有了經驗以後類似的比賽會比

較好拿捏其中的要角， 也會勇於嘗試報名其他類型的機器人比賽。 

 


