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遙控組 

隊名:和春真好玩  

機器人名: 真好玩    

 

指導老師：蕭盈璋 

參賽同學：林仁童 林協宏 吳韋達 

學校名稱：和春技術學院電機系 

 

  

機器人簡介 

本隊機器人設計的特色在於四支機械腳的長度都不

長，而且僅需要兩顆馬達就能達到四足驅動，加上足部定

位的距離也夠，所以機身非常穩定，因為機身重心穩，可

以克服羽毛球擊球機的打擊後作力，所以不需要擔心球拍

長度問題。由於移動平台機構的空間夠大，所以在機身上

可以額外裝置的東西很多，雖然走起來沒有很快，但是就

跟烏龜一樣可以穩穩的行走，進而一關一關的完成各關卡

的要求功能。 

 

設計概念 

整個機器人的設計概念是透過下圖所示的流程來完

成，而主要的設計概念說明如下: 

由於比賽規則是要將羽毛球打擊或投射到敵方場地，

所以在機身底部架構的部分，本隊採用高穩定度的四足來

增強其穩定性，雖然底部機構不高，但是足以跨過限定高

度，而且在打擊時也仍然可以維持相對的穩定重心。夾取

勝利之鑰的機械夾爪不但可用來放置勝利之鑰到勝利之門

內，更可以將要打擊的羽毛球掃入置球位置，並自行調整

讓球的頭部位置都朝下，再透過履帶型機構將羽毛球輸送

到出球位置，然後依序落出，藉助橡膠帶彈力，讓擊球機

構將羽毛球打到敵方場地，以獲得分數。本隊機構設計的

理念是希望能達到真正模仿打羽毛球的動作，而不是將所

有的羽毛球一次全部拋到對方場地。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

機構設計 

足部行走機構: 

足部行走是使用直流馬達帶動齒輪再透過連桿動作設

計方式，藉由齒輪得轉動造成足部機構有往復式的高低變

化，達到前進與轉彎的功能。 
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放置與拿取勝利之鑰機構: 

先使用直流馬達帶動鋁條橫桿上下移動，再透過伺服

馬達帶動勾取裝置，達到放置與拿取勝利之鑰的功能。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

放置與拿取羽毛球機構: 

    先利用馬達帶動橫桿垂直往上拿取羽毛球，然後回到

原位，再藉由伺服馬達帶動履帶傳送羽毛球到達打擊位

置，等待擊球機構動作。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

擊球機構動作 

   利用線性導螺桿往後拉動橡膠帶，並同時帶動網球拍

向後，再藉由所產生的彈力，將羽毛球彈射出去。 
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機電控制 

    因為線控式控制電路過於複雜加上操作不易，所以本

隊決定利用如下圖所示利基公司所出的微控制器來控制機

構，並使用 PS2 無線遙桿來控制行走機構的行進與運動方

向，另外 PS2 無線遙桿也可以控制機械夾爪的開合與擊球

機構的打擊動作。 

 

 

 

 

 

 

 

                              

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

機器人成品 

整個機器人成品如下圖所示:   
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參賽感言 

從得知要參加比賽開始，我們都覺得電機系的學生要

參加 TDK 這種機構多於電控設計的比賽是一件非常難的

事，不過從開始的機構設計、製作、測試、到完成機器人，

不但讓我們學習到很多機構相關的技術與知識，並且瞭解

到製作一台功能俱全之機器人是相當不容易的事情，由開

始製作到製作完成歷經了不少的挫折，但在大家的互相鼓

勵、合作與老師的指導下，終於完成機器人，並參加比賽，

這種難得的經驗，在多的辛苦也值得。 

 

感謝詞 

這是我們學校第一次派隊參加   TDK    創思設計與製作競

賽，能參加這樣的比賽，當然要感謝學校與系主任的支持，

同時指導老師也積極的幫我們爭取到相關的經費，讓我們

有足夠的經費購買製作機器人的所有材料，並通過訪視，

能夠參加初賽，雖然最後無法進入決賽，但第一次能有這

樣的成績，隊員們都覺得相關興奮，也希望明年有機會能

夠繼續參加這項比賽。 
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