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自動組 

隊名:中州電機 A隊 

機器人名:萬事如意 

 

指導老師：賴永進老師 

參賽同學： 

學校名稱 科系系別 參賽同學名稱 

中州科技大學 機械與自動化工程系 工程技術碩士班 謝育展 

中州科技大學 電機與能源科技系 張硯雄 

中州科技大學 電機與能源科技系 林柏甫 

中州科技大學 電機與能源科技系 曾聖哲 

 

機器人簡介機器人簡介機器人簡介機器人簡介 

迅速且又穩定準確是本組所強調的重要關鍵同時也是

我們本組的特色，另外具有創意性以及簡單方便的機構也

是本組致勝關鍵之一，其靈感取自於日常生活中所見的一

些物品進而延伸出屬於自己的機型。 

 

設計概念設計概念設計概念設計概念    

為了能夠夾取娃娃故設計成三個圓形花盆夾取，一來

可以避免在夾挖挖時卡住，二來也可以無死角的在任何方

位夾取 ,並且為了能夠更快速的夾取娃娃，故吊臂做成擁

有 x，y，z軸機構，以便在吊臂全方位夾取娃娃，省的在

單隻娃娃夾取。另外為了行進淹水區而需過 40 公分，將車

窗馬達帶動鏈條，進而可以經過 40 公分障礙。 

 

    

機構設計機構設計機構設計機構設計    

底盤：為了能使機器人上升，所以利用分段式上升，

首先帶動整台車體上升，前進到 40 公分高度，因前方輔助

輪頂住 40 公分平台，並將前軸上升在將車體往前衝，最後

將後軸上升，並完成過 40 公分障礙。 

 

抓娃娃結構：利用馬達帶動鏈條,為了能夠更加精準的

感測用紅外線感測器感測位置，並用 RGB 感測器感測顏

色，盡而在救護區分區安置。 
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機電控制機電控制機電控制機電控制    

(1)電路部份則用 L7805CV、L7809V 的穩壓電路讓 12V 轉 

9V 及 5V，然後提供給馬達驅動器、BC2 主機板及感測器

以達到電路的安全電壓。 

(2)馬達驅動器的功能為控制正轉、反轉以及停止的功能。 

(3)紅外線感測器用來感測行進路線用。 

(4)RGB 感測器用來感測顏色用(紅、綠)。 

    

    

機器人成品機器人成品機器人成品機器人成品    

    

    

參賽感言參賽感言參賽感言參賽感言    

這次是我們參加ＴＤＫ競賽，老實說實在無法相信

自己竟然代表學校跟各個強校對抗，在比賽當天看到各個

學校學生充滿著信心滿滿的精神帶著自己辛苦製作的結

晶，我們也不禁感到十分緊張在預賽的當天，在第一場時

竟然出現了意外的問題，機體竟然無法照常運作導致第一

場比賽得分較低，所幸後面兩場即時將機器人調整正常，

好不容易才得以進入前八強，最終在決賽得到競賽獎第二

名,在此感謝辛苦指導我們的賴老師。 

    

感謝詞感謝詞感謝詞感謝詞    

在此感謝我們的指導老師，無論是假日或是課餘時 

間，都陪伴著我們製作機器人並給予我們一些建議，如果 

沒有老師的指導及幫忙的話，我們也不會這麼順利完成， 

還有隊友及朋友老師們的鼓勵及支持，要感謝的話實在太 

多了，總歸一句話：「謝謝您們的勉勵及支持，老師辛苦您 

了。┘ 
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