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遙控組 : 隊名 二萬元 及 機器人名 魔蠍大帝 

 

指導老師：楊梓群 講師 

參賽同學：陳建宏、陳加傑 

國立勤益科技大學機械工程系 

 

  

因為一股熱愛機器人的熱情，讓我們決定做出一台屬

於我們獨一無二的機器人，並且誓言要奪下冠軍，但是在

製作的過程中，似乎不盡人意，但是我們努力的完成它，

它就是魔蠍大帝！ 

機器人簡介 

 
藉由仿生的外型來凸顯我們的創意與機構結合,就像

是一隻強悍的蠍子,可以捕獵目標。 

不僅擁有自然動物之美,也有像動物般強刃的武器,可

以對目標進行捕捉,更有高科技的伸縮,還能將物體抬高到

兩公尺高。       

設計概念 

一、構想：(1)首先必須克服離地且不能使用輪軸類

運動,並且要能負荷機械手臂、升降機構的重量,我們

第一個想到的就是如動物般的六足機器人,不僅重心

穩固、移動快速…。 

(2)機械手臂,我們一開始都把它想得太複雜,後來想

要發揮自己的創意,我們把手臂改成像掃把一樣,接

近麒麟娃娃時,把它掃進管子內,再舉起手臂,讓麒麟

娃娃順勢往下掉,而管子的盡頭就是籃子,如此一來

就達成目標。 

(3)升降機構讓我們思考了很久,因為機器人並不高,

所以要升高到二米一的高度相當困難,但我們使用螺

桿推動像關節般的機構,能讓籃子順利推到我們所想

要的高度。 

二、策略分析：(1)先求有,再要求更好!考慮到機器

人要伸長到兩公尺高,困難度真的很高,所以我們的

目標,先做出一台機器人可以跨越障礙、走完全程為

第一的目標,我們認為六十分為這次比賽的基礎,,可

以走完全程包含跨越倒木區的障礙以及上下坡,就達

到我們要求自己的最低目標。而要能穩定快速走完全

程,我們的參考的設計是仿生六足機器人,我們使用

十二顆馬達控制六隻腳,使它能快速跨越障礙、行走,

都能保持穩定、不摔跤。 

(2)因為比賽時分為三個救難區,共有九隻麒麟娃娃,

但一個籃子只能放進六隻麒麟娃娃,也考慮到機器人

的重心問題,我們只放一個籃子在機器人身上。 

(3)六隻麒麟娃娃都放進籃子後,籃子下方就是升降

機構,等待機器人走到纜車正下方,讓升降機構把籃

子升上去,掛住後,放下升降機構,讓機器人走至籃子

滑落處,再將籃子取下放回原點。 

(4)我們預估走完全程不包含抓取麒麟娃娃和纜車關

卡約兩分半鐘,因為比賽有三場,所以我們第一場比

賽,穩扎穩打先走完全程,第二場比賽再開始夾取麒

麟娃娃,是時間而增加麒麟娃娃數量與升降機構。先

搶下基本分數後,再進階得分。 
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機構設計 

 
   這次大會比賽規定不能使用輪子類,所以我們選擇的機

器人是足類機器人,所以沒有使用到輪子驅動。 

   機身由上下兩片板金件組成，在四個角及側面分別是六

個控制水平運動的馬達。再透過一連接器(大腿)連接另一

組六個控制各腳舉起動作的馬達。 

    夾取娃娃與升起吊籃以同一機構作動，由一個可以

360度旋轉的平面連接三支長約 50公分的桿子，並在前端

加上夾爪。有很大的自由度與工作範圍。 

機電控制 

由電腦輸入各個關節馬達程式至微控制器後，再由微控制

器接收來自搖桿、按鈕等的訊號後，傳達指令給 RC伺服器

驅動器命令馬達做各種動作不同且精密的動作。 

 

圖(2)微控制器加上搖桿 

圖(3)RC伺服控制器 

 

機器人成品 

 

  一隻擁有 18個馬達的六足機器人！只需要 12V的蓄電

池。一隻腳有 3個自由度，在跨越障礙時，不會因會踢到

障礙或是其中一隻腳卡在障礙上因而翻車，可以快速的自

由活動。可惜的是我們沒有料想到，當機器人要裝上我的

的機器手後的活動，機器手的重量大大的影響我們六足的

移動方式及前進，所以只好忍痛不裝機器手，否則他將是

一台威風凜凜的魔蠍。 

                參賽感言 

果然參加比賽是學習最有效的方法之一。 

  經過這次比賽，我們學到了如何使用程式語言控制機

器人運動，以及面對問題時的應對方法等等。當然還有在

結構設計上的考量，如加工方式、組裝、整體強度…等等。

設計出再優良的結構，加工困難或是難以組裝也是枉然。 

  其他還有很多，小如接線大如運用工作母機加工，當

一切從零開始時，才能學習到更多設計與製造上的知識。

有很多東西不是課本所能用文字與圖片表達的，只有親身

參與整個製造與設計的過程，才能完全了解每個尺寸的意

義。 

  而提到「從零開始」，也難免會提到對比賽的一些質

疑。 
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  有很多隊伍都是使用「前輩們」所傳承下來的機器人

上場，現任隊伍所要做的僅僅是改造部分機構，或是加上

一兩個機構而已。站在成本的立場來看，這樣是可以省下

一筆經費，也讓學生有學習的機會。但是我們認為那樣會

在某種程度上拘限學生的創意與思考。簡單的說，先人種

樹後人乘涼，後人有樹可以乘涼，自然不會去想要種樹。

要是只針對前輩的機體進行改良，那學生會去思考創新機

構的可能性也就跟著大幅降低。是不是改成「可以參考前

人機器，但不可以用前屆機器人參賽」會比較符合比賽「創

意與思考」的宗旨？ 

  經過這次比賽，不只是把以前所學活用到實物上，也

還因為這次比賽學習到了不少在課堂上學不到的東西。包

括比賽當天觀察教授學者們看待其他學生的態度，也讓我

們更了解大人的世界不少。總之耕耘是辛苦的，收穫也是

滿滿的。比賽，果然是學習與成長最有效的方法之一。 

感謝詞 

非常感謝我們的指導老師楊梓群老師，老師不管任何時間

只要我們一有問題他就會協助我們尋找答案，讓我們自己

遇到問題也可以寄己解決問題，在老師的拉拔下，我們在

機器人的控制領域上學習到比一般同學還要更多的能力與

態度。 

  也謝謝主辦單位能提供給我們一場非常有意義的比賽，

讓成長許多也學習到不同的創意與應用。 
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