
一、基本資料 

組別 : 遙控組  學校名稱： 中州科技大學  隊伍名： 神風 

二、創思機器人照片 

1. 創思機器人 — 特色圖。 

 

 

2. 創思機器人 — 正視圖。 3. 創思機器人 — 後視圖。 

http://robottw2.me.ntust.edu.tw/TDK/17/RE26Fig7.jpg


  

說明：利用水泥管烤熱折成彎曲狀,

可夾許多形狀物體,而且抓得相當牢

固。 

說明：下方利用 L鋁鐵加上魔鬼氈來固定電

池,而上方有著許多排列整齊的 Relay,不僅看

起來舒服也美觀。 

 

4. 創思機器人 — 右側視圖。 5. 創思機器人 — 左側視圖。 
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http://robottw2.me.ntust.edu.tw/TDK/17/RE26Fig2.jpg


  

說明：以馬達來帶動大齒輪再帶動鏈條

再帶動兩個小齒輪再帶動兩隻軸心來驅

使腳步的行走。 

說明：以馬達來帶動大齒輪再帶動鏈條

再帶動兩個小齒輪再帶動兩隻軸心來驅

使腳步的行走。 

 

6. 創思機器人 — 俯視圖。 7. 創思機器人 — 底視圖。 

  

說明：以方管加上鋁扁條鑽洞,利用馬達

做出上升下降功能。 
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