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 學校名稱/隊名：⾼高苑技術學院/古墓派　　隊伍barcode：72331

楊勝斐  教師

本⼈人專精於機械製造、機構設計、機電控制及
伺服⾺馬達…等。

傅⼦子洋

組⻑⾧長：負責初步機器⼈人外型設計、採購零件、
⼯工作協調、現場加⼯工、書⾯面報告、論⽂文撰寫、
⽂文書總理。

⿈黃進彥

組員：負責機械加⼯工、⼩小組總務、初步模型設
計與製作、配線焊接、⼯工作協調、現場加⼯工。



陳孝⿑齊

組員：負責採購零件、機械加⼯工、機械零件之
焊接、現場加⼯工、機械的維護與裝配。

機器⼈人特⾊色

概說

要可以快速越過階梯障礙，⼜又要能⽅方便變形跨過雷射，要可以達到這種功能的機
體，我們決定以⼩小⾞車⾝身⼤大⾞車輪來解決，⽽而⾞車輪並不是⼀一般的輪⾜足，是由四組輪架組
成的仿履帶輪，⽽而⼿手臂就以多節伸縮式⼿手臂來做，夾⽖爪就由類似天⾞車的外型下去延
伸。 

機構

本機器⼈人前後可收放的履帶輪，是專⾨門針對階梯或不規則路⾯面設計，可變形⾓角度⾼高
達120度以上，前後可以分別⽤用不同⾓角度變形，因⽽而可克服許多⾼高低落差、斜坡地
形及凹凸不平的路⾯面，主體架中央有⼀一升降機構，可與前後履帶輪配合運作，以越
過不可碰觸的障礙，主體架上猶如砲管的⼿手臂，可伸出⻑⾧長達兩公尺的距離，前端夾
⽖爪機構可抓取不同⼤大⼩小的球類或物品，以達到闖關或其他任務⺫⽬目標。

底盤

我們以⽊木材合版來做為底盤，因為這樣才能達到強度夠且重量輕，加⼯工⽅方便也是⼀一
⼤大重點。在底盤上有架設了⼿手臂的⽀支架和兩個⾺馬達，是為履帶輪組的動⼒力源，底盤
左右兩側都加裝上履帶輪組，中央有⼀一可升降的螺桿，是⽤用來與履帶輪搭配過雷射
的機構。

控制

我們有兩組控制系統，⼀一為⼀一般線控且沒有PLC輔助，另⼀一為搖控，線控為我們⾃自
⼰己焊接製作，⾄至於搖控是我們為了學習⽽而請教⽼老師的，但在⽐比賽當⽇日我們仍然是以
線控參加。



機電

在我們⾃自⼰己製作的線控部分，我們以基本的穩壓電晶體與繼電器等等焊接成控制
板，架設於⾞車體上，控制盒上再以幾種不同的開關接線到⾞車體上的控制板，控制板
上的穩壓器接受電池送出的電源，供給各個⾺馬達使⽤用。

參賽⼼心得

　　 這次的⽐比賽經驗，讓我受益良多，就算在書本上⽤用功⼗十年，⼤大概永遠也得不
到我們在這半年內學到的經驗，這才像⼀一個技職體系的學⽣生應該學的，我認為書本
上的知識是⼀一種需知，但實際的經驗才是學習之路的重點。我覺得如果想要讓⾃自⼰己
可以在將來的社會存活下來，並⾮非⼀一昧的追求⾼高學歷，真正的⼯工作能⼒力和實務經驗
才是更應該學習的。
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