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呂俊鋒  教師

本⼈人專精的研究⽅方⾯面在於機構設計與製作、機
電整合控制，及液油壓控制…等， 以將理論與
實務相互結合，尤其在機構的創思設計⽅方⾯面有
優異的表現。

林育鋒

組⻑⾧長：負責⼩小組⼯工作協調、初步模型設計與製
作、⼯工作分配底座機構設計、夾具 設計、⼩小組
採購、⼩小組總務、現場加⼯工、配線、電路焊
接、書⾯面報告之設計篇撰 ⽂文。

⺩王成河

組員：負責機械加⼯工、⼩小組採購、初步模型設
計與製作、配線、電路焊接、⼯工作 協調、現場
加⼯工、初步模型設計與製作、⼯工作分配底座機
構設計、書⾯面報告之設 計篇撰⽂文。

羅義樺

組員：⼩小組採購、機械⼿手臂機構設計、初步模
型設計與製作、⼯工作協調、⼩小組攝 影、機械加
⼯工、電路焊接、機械零件之焊接、現場加⼯工、



配線、書⾯面報告之設計 篇撰⽂文。

機器⼈人特⾊色

概說

我們的機構設計過很多次，不停的重複拆裝希望可以盡⼒力做出最完美的機器⼈人，
我們從第⼀一次做ㄉ機構加以改造，做出第⼆二部機器⼈人，我們是模仿吊⾞車的機構使
⽤用往上伸⻑⾧長到最⾼高點，再使⽤用垂降的⽅方式夾取⽅方塊，優點當然也合吊⾞車⼀一樣可以
隨意控制⾼高度，可是缺點也合吊⾞車⼀一樣，不好控制夾具的位置，無法準確的夾取
⽅方塊發現機構的設計是越簡單越好重量也越輕，我們是使⽤用最傳統的氣壓缸來做
機械⼿手臂的上昇，使⽤用直流⾺馬達做為機器⼈人前進的動⼒力。 

機構

我們使⽤用兩⽀支氣壓缸⼀一前⼀一後將機械⼿手臂傾斜⾄至⾓角度70度⾺馬達的⼒力量往上拉增 加
⼿手臂的⾼高度,有三次的升⾼高要把⾼高度升⾼高⾄至200公分以⽅方便夾取⽅方塊，發現機 構的
設計是越簡單越好重量也越輕,我們是使⽤用最傳統的氣壓缸來做機械⼿手臂的 上昇,
使⽤用直流⾺馬達使⽤用機器⼈人前進的動⼒力。

底盤

底盤的設計是直接使⽤用鋁條，將底盤設計成井字的形狀，為了是減輕重量與增加
底盤的強度。輪⼦子的選擇，關係到機器⼈人本⾝身的移動速度，與機⾝身的穩定性，也決
定機器⼈人的成敗，塑膠輪則是⽐比較輕，決定以塑膠輪作為機器⼈人的輪⼦子並在塑 膠
輪的表⾯面黏上防滑墊，以增加摩擦⼒力。

控制

使⽤用12伏特的直流⾺馬達，在考慮⾺馬達使⽤用的地⽅方及需要的功能，在機器⼈人⾏行動 所
使⽤用的⾺馬達，是使⽤用直流12V的減速⾺馬達，從每分鐘⼀一千轉減⾄至⼀一百轉以增 加⾺馬



⼒力，⾄至於機器⼿手臂的⾺馬達使⽤用每分鐘兩百轉的⾺馬達。

機電

為了可以使機器⼈人能平穩⼜又安全的將⽅方塊放上台階，也使⽤用SCR直流⾺馬達控制
器，來控制⾺馬達的輸⼊入電壓，有效的控制機器⼈人的位置。

參賽⼼心得

　　 做這個機器⼈人組員們只有幾句話想說，就是不是⼈人幹的，有夠累的，可是做
機器 ⼈人可以讓組員們更懂得團隊合作，還有做機器⼈人真的是需要⼀一些經驗的傳
承，需 要之前學⻑⾧長的指導，才能快速的進⼊入狀況，了解⼀一些平常不會去注意的東
⻄西，知 道⼀一些平常所不知道的，雖然不是做的很好但是還是很有成就感，只能說
是個難 忘的經驗。
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