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⺩王得安  教師

本⼈人興趣在於控制⼯工程、⾺馬達控制、氣壓實作
與機電整合等，在機構的創思設計⽅方⾯面亦有所
涉獵，能帶領學⽣生參加⽐比賽是⼀一段不錯的體
驗。

蔡斯泱

組⻑⾧長：負責⼩小組⼯工作協調、初步模型設計與製
作、⼯工作分配底座機構設計、夾具設計、⼩小組
攝影、⼩小組採購、⼩小組總務、現場加⼯工、配
線、電路焊接、書⾯面報告之設計篇撰⽂文。

陳建同

副組⻑⾧長：負責機械加⼯工、初步模型設計與製作
以及協助組⻑⾧長以及提供⼀一些材料的選購要點以
及思考⼀一些機構上的問題之解決⽅方法。



卓俊佑

⼩小組總務、書⾯面報告之零件/組合圖繪製、⼩小組
採購、和調整及維修機器⼈人。

機器⼈人特⾊色

概說

我們機器⼈人是以通過參賽題⺫⽬目夾取積⽊木⽽而設計的機器⼈人。⾸首先，要夾起三個不同⼤大
⼩小的⽅方塊採⽤用輕⽽而堅硬的壓克⼒力版製成的⼿手⽖爪，因為它的積⽊木都要推的很⾼高，所以
⼿手臂要⽤用氣壓缸來升⻑⾧長。⽽而前輪我們是採⽤用輪椅前的⼩小輪⼦子，因為它可以三百六⼗十
度的旋轉，再放積⽊木跟夾取積⽊木時⽐比較好⽤用。 

機構

完成了⼿手臂、夾⽖爪、⾞車底的部分後再來就是組合，⾸首先將⾞車底和⼿手臂先連接，⼿手臂
連接時要考慮⾞車第是否⽀支撐⼿手臂的重量和⾞車底⽀支撐⼿手臂的位⼦子，裝好了再來就放夾
⽖爪，考慮夾⽖爪、⼿手臂、⾞車底是否能動、夾物品，能時⼤大概就完成了。

底盤

將鋁條分割成5份，第1塊⼤大約80cm，第2、3塊⼤大約20cm，第4、5塊⼤大約
40cm等部分。將做好的⾞車架，安置安置2個⼤大約半徑15cm的輪⼦子在⾞車架的後
⽅方，前⾞車架裝上2個能360度的輪⼦子，可使輪⼦子以便轉向。完成⾞車體後再來就是測
試看看是否能動，會動時⾞車體的部份就⼤大概完成了。

夾⽖爪

先⽤用壓克⼒力板刻兩個ㄇ字型的圖形，在⽤用鑽床鑽四個⼤大約10mm的孔，可放⼊入螺
絲、螺帽。在將做好的壓克⼒力板各兩邊都鑽上兩個洞已適合氣壓缸放⼊入，放⼊入氣壓
缸後將氣壓缸前端⽤用⼀一鋁條固定，已可夾物品。在將安置好的氣壓缸後，把兩個壓
克⼒力板同時⽤用螺絲固定，再來確定夾⽖爪是否可動，可動時夾⽖爪的部份就完成。



控制

為了通過⽐比賽的關卡需要，我們的機器⼈人必須能夠操控⾃自如，才能順利且快速地完
成每項動作。所以為了適應有時需速度很快來節省時間，有時⼜又必須使⽤用微調將速
度慢下來過關卡，採⽤用類似機器上⾯面的開關有on/off。

機電

氣壓管線：帶動後輪減速⾺馬達之電線.控制氣壓缸 的電磁閥。

參賽⼼心得

在這⼀一次機器⼈人中⽐比賽中，讓我學習了很多東⻄西，學習道團結⼒力量⼤大。在製作機器
⼈人中也發⽣生了許多的事情，向鑽螺絲這種⼩小細節、⼯工作的公差、氣壓缸的⾏行程、輪
⼦子的裝法、和運算器平的壓⼒力都是⾮非常重要的。這些東⻄西如果沒有經過嚴密的思考
的話可能有失敗的結果，在組裝機器中，最為困難的可能就是氣壓閥的組裝，因為
要配合電氣壓缸做動。當時完成機器⼈人時全組都⾮非常⾼高興，⽐比賽完後⼼心情真是⾼高
興，我認為如果還有機會的話我還是會參加機器⼈人⽐比賽的。 很⾼高興能代表學校參
加這次第⼋八屆全國機器⼈人創思設計⽐比賽，剛開始聽到⽼老師教我們這組要做機器⼈人，
本來以為那不會很難應該很簡單但是沒想到做起來時困難重重。起出的困難點是在
於材料的選⽤用和⼯工具的採買，買了材料後要如何開始創作也是⼀一個問題，最後決定
先做底盤的部分。底盤的問題解決了但卻也是另⼀一個問題的開始，在我們製作的過
程中經歷了重重的難關甚⾄至在過程中⼀一度是停擺狀態，暑假結束後也是遇到⼀一些瓶
頸無法解決最後請教⼀一些專業化⼈人⼠士才有⼀一些靈感。有了靈感之後就很順利完成了
這次機器⼈人，在參賽機器⼈人參賽時看到別⼈人的機器⼈人做的那麼好，⽽而我們的總是⽋欠
缺那麼⼀一點點，所以我們有⼀一點緊張。最後雖然沒有進⼊入決賽但是⾄至少我們曾經參
與過也使我們的⼈人聲中多了⼀一點美好的回憶。
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