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劉清波  教師

本⼈人的研究⽅方⾯面在於機構設計與製作、CNC電
腦輔助應⽤用，以及液油壓控制…等，也經營⼀一間
⼩小⼯工廠~彰化正中精機，現有⼀一些基本的加⼯工機
器。89年代隊參賽進⼊入⼋八強，所以今年在以學
⽣生製作專題參賽。

徐⾦金楷

組⻑⾧長：負責⼩小組⼯工作協調、初步模型設計與製
作、⼯工作分配、⼯工作⽇日誌書寫、⼩小組攝影、⼩小
組採購、⼩小組總務、⼩小組聯繫、現場加⼯工、控
制配線、機器⼈人測試及操作、書⾯面報告之⼯工程
詳圖、機器⼈人論⽂文、資料管理、資⾦金贊助、資
料蒐集、材料廠商溝通協調。

許家彰

組員：負責機械加⼯工、初步模型設計與製作、
控制配線、⼯工作協調、現場加⼯工、書⾯面報告之
設計篇⼤大綱撰⽂文、⼩小組採購、部分⼯工作⽇日誌書
寫、電路焊接、⼯工具管理、⼯工具保養、資料保
管備份、資⾦金贊助。



朱証瑋

組員：曾繪製草圖、曾擔任總務、鎖螺絲、提
出構想、購買餐飲。

機器⼈人特⾊色

概說

我們的設計是⼀一個具備達成參賽題⺫⽬目中所有動作能⼒力的機器⼈人。

機構

我們試過很多不同種類的機構之後，覺得，越是簡單的機構，在修護、加⼯工、拆
裝，都可以省下很多的時間與⿇麻煩。所以，我們只利⽤用⾺馬達的正逆轉控制⼤大部分的
機構，⾞車體的轉向也是利⽤用左右兩邊⾺馬達轉向相反來進⾏行。接著就是⼿手臂伸⻑⾧長，我
們利⽤用交叉肘節的原理伸到很⻑⾧長縮到很短。伸⻑⾧長量⽤用⾺馬達帶動導螺桿來微調。可以
精準的來得到我們所需的伸⻑⾧長量。夾⽖爪夾緊部分我們使⽤用固定的⽌止回⽚片來夾取網
球。我們⼀一樣使⽤用導螺桿的⽅方式來鬆開夾⽖爪。⼿手臂仰⾓角部份則以⿒齒輪驅動，由於我
們需要較慢的仰⾓角升降速度，我們另外加了鏈輪組，以⿒齒輪⽐比減慢速度。

底盤

對於底盤的設計，我們採取四輪傳動，原因主要是我們需要強⼤大的動⼒力及速度，所
以我們曾經使⽤用過較⼩小的⾮非PVC輪胎(直徑10cm)，⾺馬達軸跟輪胎的連接⽅方式以套
筒⽅方式打⼊入銷連接，分別做過實驗。由於我們的練習場地是⽔水泥地，沒多久輪胎就
磨損不復使⽤用，速度及抓地⼒力都不⾜足，還有3mm的銷也常斷。所以我們換了較⼤大
的PVC輪胎(直徑20cm)，較耐磨，速度也快很多，輪胎與⾺馬達軸連接的套筒中加
⼊入鍵槽與鍵座，⼀一樣在加以銷來固定，我們的傳動就變的很確實。

控制

我們為了讓機器⼈人能夠操控⾃自如，且順利且快速地完成每項動作。Y形接頭除了⽤用



鉗⼦子夾緊之外，每個接頭都缠上絕緣膠代。以免⽐比賽時發⽣生掉線的情形，由於線路
錯綜複雜，雖然有⼀一分鐘的調整時間，但若不能及時找到段路的線，我們必將輸掉
⽐比賽，就算順利維修也浪費了⼤大量的時間。

機電

在機器⼈人從準備區出發，為了要站到有利的位置，我們必須以最快的速度衝出去，
我們使⽤用24V的電壓，(我們伺服⾺馬達所能承受的最⾼高電壓)來做⾞車輪⾺馬達的電壓，
然⽽而在需要接近禁區投球時，為避免壓線犯規，我們利⽤用搖頭開關轉換成12V的電
壓，⾞車⾝身速度下降使我們便於操控。

參賽⼼心得

設計⼀一部能適合⽐比賽標準的機器⼈人，是我們的初衷。所以我們並沒去特地強調其創
意的性質，我們並沒有野⼼心去⾓角逐創意獎。⽽而簡單但有效率的結構是我們設計的⺫⽬目
標，⽐比賽完實在佩服其他隊伍巧妙的創意⼼心思，及設計的觀念，著時讓我們⼤大開眼
界，這也是創思設計與製作競賽有趣及好玩的地⽅方。這⼀一段時間不管是我們或是其
他隊伍都⾟辛苦了，雖然我們沒得獎但也學到很多東⻄西。也發現⼈人外有⼈人天外有天的
道理，無論如何收益良多。

相關連結1 | 相關連結2 | 相關連結3


