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 學校名稱/隊名：中華技術學院⁄霹靂⼆二代隊　　隊伍barcode：81081

陳億成  教師

專精的研究⽅方⾯面在於機構設計與製作、機電整
合控制，本為中華技術學院機械領域，後來插
⼤大考上電機，現任為中華技術學院電機系⽼老
師，以將理論與實務相互結合廣泛應⽤用在業界
上，尤其在機構的創思設計⽅方⾯面有優異的表
現。

莊振穎

組⻑⾧長；專⻑⾧長為機械加⼯工、負責這次⽐比賽機器⼈人
的創思製作；焊接加⼯工、現場加⼯工、機械加
⼯工、動⼒力部分、電路部份加⼯工、製作⾞車軸、統
合各⽅方資源、零件採買；為提議參加本次⽐比賽
者。

⺩王若圃

組員；專⻑⾧長為機械加⼯工及製圖，在本次的⽐比賽
中擔任機器⼈人的構思及設計；鉗⼯工、鑽床等加



⼯工機械的操作、輪胎軸⼼心製作、整體機構的設
計、電路板的製作、現場加⼯工、零件的採買
等。

陳汶誌

組員；書⾯面報告之零件、組合圖繪製、⼩小組採
購、⼩小組攝影、書⾯面報告(⼯工作⽇日誌、成果報告
書、⼯工廠⽇日誌)；機械零件之焊接、統整所有書
⾯面訊息等。

機器⼈人特⾊色

概說

我們這架機器⼈人的創意來源來⾃自組員們的想法，⽤用最單純的結構來取勝，因此我們
經過了不斷的修正，在整體的結構上是使⽤用⾓角鐵來穩定整個結構，在⽐比賽個過程中
我們打算進⼊入集球區內取球，因此我們在輪胎的設計上採⽤用腳踏的⼤大輪胎，以⽅方便
進出，在集球的⽅方⾯面我們製作了⼀一個⼤大鏟⼦子，直接將球產⼊入集球區，最後是在⼿手臂
的部分，我們採⽤用直接設計⼀一個機械⼿手臂將球放⼊入籃中，整體的設計由我們的主掌
所構思完成，在與⽼老師不斷的溝通下，我們的機器⼈人做了相當⼤大的變化已適應整個
的⽐比賽場地。

機構

在機構的部分,我們採⽤用⽐比較簡單的機構，除了傳動部份較為複雜有鏈條來帶動外,
主體由螺絲跟⾓角鐵組成，傳動部份則是採⽤用⿒齒輪組與鏈條的搭配來進⾏行傳動，在來
就是鏟球的部分，由⼀一個⾺馬達獨⽴立作業，帶動整個鏟⼦子，將球產⼊入集球區中，⼿手臂
的部分分為兩段式，可作為兩個階段的伸展，⼀一⽅方⾯面再開始時能夠符合尺吋上的要
求，另⼀一⽅方⾯面也儘量減少⾺馬達的使⽤用。

底盤

底盤的部分我們考慮到整體的強度，因此主要的材料圍⾓角鐵，使⽤用螺絲固定，焊接



補強，底盤上，除搭載鏟⼦子及⼿手臂外還有傳動⽤用的⾺馬達2顆各12伏，24伏電池兩
顆。 輪胎的部分，前輪使⽤用腳踏⾞車的16吋輪胎，後倫則使⽤用⼩小型的6吋塑膠輪來
當做輔助輪。

控制

在控制的部分由於我們的操縱器上本⾝身並沒有太多的功能，上⾯面的功能有前進、後
退、鏟球開關、⼿手臂的控制(上升、下降)以及抓取，放鬆等我們因經費問題因此採
⽤用線控式操作，在電路板⽅方⾯面也是由組⻑⾧長⾃自⾏行組裝完成，在⽐比賽⽅方⾯面⼤大會有規定操
縱器的規格，因此我們並沒有特別的加強其他的附加功能。 

機電

在機電的部分我們考慮到當⽇日的耗電量的問題，因此扣除掉許多不必要的耗電裝
置，⽽而⽤用機構取代電⼒力設計，為了能夠順利的調節⾺馬達的速度，我們也採⽤用扭⼒力較
⼤大⽽而轉速較低的⾺馬達以⽅方便控制速度。

參賽⼼心得

參加這次的⽐比賽真的讓我獲益良多，除了了解更多的機器構造外，與⽼老師間的互
動、同學間互相的配合補位也是⼗十分的重要，在此特別感恩我們的組⻑⾧長，這次⽐比賽
他除了要兼顧⼯工作上的進度外，更要分⼼心來加強機器⼈人的製作，每個流程、步驟他
都堅持⾃自⼰己⼀一定全程參與，因此雖然在這次的⽐比賽中我們並沒有相當傑出的表現，
但相信我們的獲得了⼀一份相當寶貴的經驗，在下次的⽐比賽，甚⾄至是往後再我們⾯面對
⼈人⽣生的每個挑戰時，我們都能夠拿出這份勇氣向前邁進。
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