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 學校名稱/隊名：華夏技術學院⁄華夏機械⾺馬隊　　隊伍barcode：92191

吳秋松  教師

主要研究領域為機電整合、⾃自動控制、氣壓系
統、液壓系統。針對此⼀一專題之製作，提供機
構設計、⾺馬達控制系統規劃及控制⽅方法之建
議。

倪德宇

組⻑⾧長：本組操作⼿手、負責⼩小組⼯工作協調、初步
模型設計及製作、⼩小組採購、現場加⼯工、銑床
加⼯工、⼩小組攝影、書⾯面報告之設計篇撰⽂文，並
有⼩小客⾞車能載下⼤大量的零件，並且家中有⼯工廠
可以有機器進⾏行製作。

藍頌博

組員：負責整體模型設計與製作、配線、書⾯面
報告、書⾯面報告之零件組合圖繪製、⼩小組總
務、銑床加⼯工、電路焊接、現場攝影、機構功
能測試、⼩小組討論紀錄、書⾯面報告之設計篇撰
⽂文。

彭順良

組員：現場加⼯工、⼩小組討論紀錄、⼩小組採購、
⾞車床加⼯工、銑床加⼯工、⼩小組總務、初步模型設
計與製作、機構功能測試員、電路焊接、書⾯面



報告之設計篇撰⽂文、⼩小組攝影、書⾯面報告之零
件/組合圖繪製。

機器⼈人特⾊色

概說

　　 我們想過很多機構的設計⽅方法，發覺有些看似簡單的機構，加⼯工的過程就越
是⻑⾧長久，像是電路的程式配置，伸⻑⾧長機構的製作…等等，這些每個⼈人看過去都覺得
很平常，但實際上我們花了相當多時間做加⼯工及處裡。 

機構

　　 為了能做出穩定性⾼高的機器⼈人，也兼具其實⽤用性，先繪出其整體⼤大約架構，
在實際買材料來製作，這過程必須經過⼀一⽽而在，再⽽而三的測試才能得出結論。

底盤

　　 我們不多加做些設計，只是使⽤用⾺馬達直接裝在鋁條上，可以不⽤用另外做機構
來固定，並且使⽤用⼩小且輕的輪胎來固定，這樣可以達到基本底盤減重得⺫⽬目的。

控制

　　 在⽐比賽的過程中，控制機器的⼈人，決定了會輸或是會贏的重⼤大關鍵，所以平
時的操控練習是⾮非常重要的，⽽而且也要有相當好的臨機應變的能⼒力，才能在緊急的
時機作出適當的判斷。

機電

　　 ⼀一台⼩小型的可程式控制器，使⽤用程式來取代掉⼀一堆的複雜電線，雖然程式設
計上有點複雜，不過只需動腦不需動⼿手，只要將電線接⾄至⾺馬達，預防萬⼀一再接上繼
電器達到保護，剩下的就是程式的測試了。



參賽⼼心得

　　 在設計的過程當中，往往都是最困難的，我們也因為幾次的設計錯誤，換來
的結果就是整體重新做過，使得之前所花費的時間都⽩白費，不過還是秉著不服輸的
精神就算熬夜也得做出來，還是完成了這台機器⼈人。
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