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機器人簡介機器人簡介機器人簡介機器人簡介 

  設計的特色可分為底盤的平衡度、取球的靈巧性、投球

的準確性。因為此次的比賽是要快且準確的，所以我們討

論後覺得車子的穩定性平衡度很重要，所以我們強調車子

離地面的高度，我們也是採用賽車的原理，盡量將車身跟

地面的高度做貼近（圖 a）。在驅動方面原本是以普通直

流馬達去驅動及控制、後來發現他並不能持久使用，而改

成小孩所乘坐的玩具車的馬達來加以改造發現他好控制及

持久性佳而使用了這一種馬達當做驅動馬達（圖 b）。在

取球方面第一台是以交流的吸塵器的馬達，後來她的需要

電流太高需要高達 110 伏地電壓、不符需求而改成直流 24

伏的抽風馬達、我們是希望一次一顆不要同時多顆一起吸

進來以防止球與球相卡住（圖 c）。儲球方面，利用壓克

力板自行加工而製成（圖 d）。投球方面，我們試過很多

投球的方式但最後覺得以投石車利用瞬間使用離心力瞬間

將球投出是最理想且準確性也蠻準確的誤差相對蠻小的

（圖 e） 

 

圖 a 

 

圖 b 

 

圖 c 

 

圖 d 
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圖 e 

設計概念設計概念設計概念設計概念    

設計的創意可分為底盤、驅動、操控、取球、儲球、

投球。因為此次的比賽是要快且準確的，所以我們討論後

覺得車子的穩定性平衡度很重要，所以我們也是採用賽車

的原理，盡量將車身跟地面的高度做貼近（圖 A）。在驅

動方面是用小孩所乘坐的玩具車的馬達來加以改造當做驅

動馬達（圖 B）操控方面是把開關越簡化越好、但最後也

用了 10 顆的開關（圖 C）。在取球方面是用直流 24 伏的

抽風馬達（圖 D）。儲球方面，利用壓克力板自行加工而

製成（圖 E）。投球方面，我們覺得以投石車是最理想且

準確性也蠻準確的誤差相對蠻小的（圖 F） 

           

 

圖 A 

 

圖 B 

 

圖 C 

 

圖 D 

 

圖 E 
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圖 F 

機構設計機構設計機構設計機構設計    

  機身主體主要採用一般家用鋁條加工作為材

料，而設計成如(圖一)、(圖二)。(圖三)是我們

還在製作中的骨架半成圖。取球部分我們則是用

了吸取的方式去當作取球裝置原本是用吸塵器

的馬達（圖四）、結果由於電壓不足，而改成 24

伏的直流抽風馬達如(圖五)、而從吸球馬達到儲

球箱當中的連接是用 PVC 管連接如圖六。儲球的

部份則是利用了壓克力板（圖七）在經過加工而

製作成的儲球箱（圖八）。而在儲球箱到發射器

之間的聯接部分是用蛇管（圖九）把它剪了一半

而製成的（圖十）。發射器部分是用鋁條（圖十

一）加上一調彈簧（圖十二）及一個碗（圖十三）

加工而製成的利用拋射的方式去投出球的（圖十

四）。 

  

圖一 

 

圖二 

                

圖三 

 

圖四 
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圖五                        

        

圖六 

 

圖七 

 

圖八 

   

圖九 

 

圖十 



第九屆全國創思設計與製作競賽論文集 

中華民國九十四年十月七日至九日                        臺灣‧雲林   國立雲林科技大學 

 

 

5 

  

圖十一 

 

圖十二 

  

圖十三 

 

圖十四 

機電控制機電控制機電控制機電控制    

機器人本身的控制器原本是用平常家用的電燈

開關、後來在秤重時發現開關的重量都有點太重

及體積太大，之後發現了一些更好更簡便的開關

可用而更換了控制盒的開關（圖 1）、而機器人

的機電設計是用直流電壓令它驅動的（圖 2）、

而在電壓方面則是用了 24 伏特使機器人本身動

作的、而開關的控制是輸入正電而斷負電，利用

切斷負電讓他不導通而做總開關及其他控制的

開關（圖 3）、把開關莊在盒子上後就成了控制

器了（圖 4）。 

 

圖 1 
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圖 2 

 

圖 3 

 

圖 4 

機器人成品機器人成品機器人成品機器人成品    

            

參賽感言參賽感言參賽感言參賽感言    

  在做機器人的同時為了要找尋一些比較具創

意又創新的靈感，到處去找尋參考資料，我記的

曾經一次一天內為了找尋適當的材料我們小組

每個人騎著機車找材料找了快要整個鹿港地區。 

感謝詞感謝詞感謝詞感謝詞    

首先感謝教育部主辦，雲林科技大學協辦，財團

法人 TDK 文教基金會贊助，舉辦這次第九屆創思

設計與製作競賽，從以前的什麼都不懂，到整台

機器的成型也花了不少的精神與耐心去製作，也

讓我們在失敗中學習與成長。 
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