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機器人簡介 

機器人，主要分為馬達、鋁擠型支撐架、輪子、

鋁擠型保護套子和電池五大零件，其主要動力由一

般直流電提供，目前骨架用的材料為強化鋁合金，

主要原因是因為塑膠的材料易取得、 

質量輕、較便宜。但缺點是骨架重量太重，使機械

人在移動方面的速度變慢，且所需的馬達馬力需要

加大，目前希望能在材料方面加以改善，能夠找質

量較輕材料來降低本身的重量。而我們最大的理想

是把原有的材料變的更硬且更輕，將我們所設計的

機器人在比賽中能夠更穩定，跑的更快，能夠以最

短的時間內得到較高的分數。 

  

設計概念 

在整體製作的創意方面都是採用最簡單切最笨的方式

呈現，沒有什麼比較突出的創意，我們原先的在製作的想

法只要求在，簡單操控且能夠再最短的時間內達到最大目

的。所以整體驅動的方式都是以馬達來控制。就因為如此

所以再行動作時，能夠簡單切且明確的一部一部的來進行

動作，如果有任何的問題都能夠馬上檢查出來並且做出修

正。 

 

 

 

機構設計 

基本架構:機體本身所用的材料為鋁矩行為強化鋁合

金材質，而機體的整體形狀 90X90 公分中空的正方形。 
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圖一 整體外觀結構 

設計中空的正方形的機身主要是為了能裝載大量的球，已

在最少的時間內，得到較高的分數。機體本身重量因裝載

大量的球，所以整體重量很重，為避免在行進間馬力不足，

所用了兩顆馬達來帶動和控制方向。 

 

圖二 左右兩邊的馬達來帶動和控制方向 

拿起擋球桿子的方式使用馬達來動作，為了怕扭力不足所

以使用了減速馬達。球落入機體內所採用的擋球方式是在

後面用了兩顆小的馬達，採用鐵捲門的原理，使用 90 公分

的圓桿子放下，來擋住球，在行進間使球能夠穩定的機體

內部不讓球跑出來。 

 
圖三 擋球的方式 

球在機體內的收集方式利用捲尺方式來收集。 

 

圖四 收集球的方式 

擊球動作主要也以馬達為主，以 360 度的旋轉方式來敲擊

球，在擊球時怕敲擊不穩會搖晃，所以在外部加強了支撐

結構。 

 

圖五 加強擊球外部的支撐結構 

擊球方式以槌子的方式動作，為了使準度較為準確，所以

採用一顆一顆的敲擊方式， 

為了避免在敲擊時傷到球表面，所以在槌子的敲擊面，為

塑膠製成的。 

 

圖六 擊球的方式 

 

機電控制 

機電控制我們採用最簡單的方式控制，在馬達方面採

用正負極的互換方式，控制馬達的控制鈕為 2段式開關，

控制電路圖如圖七。 

剛開始再行測試時，怕馬力不足無法帶動所有的球，

所以我們用 24V 的電力來帶動馬達，但因馬達的轉速過

快，導致再控制行進綠線時難以操控，所以將原本使用馬

達電力的 24V 降轉為 12V 來控制，雖然速度上面有原先來

的快，但在紐力方面依然可以帶動所以的球，在控制方面

也比原先來的好控制。 
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圖七 控制電路圖 

    在擊球的馬達和拿擋球桿子的馬達都用減速馬達，原

本使用的電力都採用 24V 的電力但再打擊時打出去的球速

度過快，導致打進去的球容易彈出來，所以把電力降轉為

12V 來控制打擊的速度，在後面可能還會改成能夠切換式

的，也就是說可以 12V、24V 的切換，也就變成再遠程距離

打球時可以採用 24V 的電力來打球，近程距離時可以才用

12V 的電力來打球。 

    在整個控制制盒電路方面，我們採用單一個別的方式

來動作，例如:馬達有馬達的開關、擊球有擊球的開關。雖

然在控制上有些麻煩，但再某方面電路短路時，能夠迅速

且準確的查明原因，並快速的解決，控制盒如圖八。 

 

圖八 控制盒 

 

機器人成品 

 

 

圖九 整體外觀 

 

參賽感言 

經過這次比賽的經驗，雖然沒有得到好的成績，但是

我們學會了很多很多有關機械的知識與相關零件認知，在

這幾個月裡，隊友和隊友間發生了許許多多意見不合，但

到最後都達成了共識，也讓我們知道一個團隊的合作和默

契是多麼多麼的重要，在此希望以後還有機會參加類似這

樣的比賽和每隊高手切磋。 
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