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 學校名稱/隊名：國⽴立成功⼤大學⁄玩具總動員　　隊伍barcode：91361

林義閔  教師

本⼈人主要研究領域為拓墣構造分析及創意性機
構設計。針對這次專題之製作與設計，以引導
及啟發的⽅方式讓學⽣生⾃自由創作，並適時提供機
構設計、材料選⽤用及系統配置之相關建議。將
理論、實作、創意三項合為⽽而⼀一，進⽽而設計出
全⽅方位的競賽機器⼈人。

何佳霖

組⻑⾧長：負責機器⼈人底盤設計製作、發球機設計
製作、體內移球機構設計製作、指導⽼老師聯
絡、帳務管理、材料採買、負責內機構⽂文書、
加⼯工、機器⼈人操作員。

張凱翔

組員：我是⼩小隊裡最嘮叨的⼈人也是最會出餿主
意的⼈人。在討論的過程中總是提出⼀一⼤大堆主
意，也總是不死⼼心地想要做嘗試，在出問題之
後⼜又囉唆地要做檢討，⽽而我也常常站在⼀一個協
助的⾓角⾊色幫助隊友完成各部分機構。我主要負
責的機構是抬球桿機構、發球機構以及最後機
體布置⼯工作。其中最讓我得意的是機體布置，
以及與佳霖共同研發出來的體外限球機構，這



可說是有別於其他隊的最⼤大特點，不但與抬球
桿機構相結合，還可以限制對⽅方球使我們利於
不敗之地，可說是極為創意的設計。

林于平

組員：鋸、鑽、磨加⼯工，CAD圖製作，⼯工作⽇日
誌彙整，⼩小組攝影、控制盒設計、電路設計，
配線、電路銲接，⽐比賽當天的後勤⽀支援。最得
意的是負責前⽅方選球機構的設計與製作，在拿
球時就可以過濾敵我雙⽅方的球，讓機器⼈人選球
的時間⼤大幅縮短，使我們有更多的時間射⾨門得
分。

機器⼈人特⾊色

概說

　　 速度、進攻導向，所以著重在速度，取球，及射⾨門。速度利⽤用⾺馬達搭配⼤大輪
胎，取球⽅方⾯面全取球台上的球，使對⽅方的得分能⼒力下降，射⾨門增加軌道與雷射筆增
加準度，增加⾃自⼰己的得分機率。 

機構

　　 抬球桿機構是機體前⽅方延伸出去的兩斜⾯面，使得球桿上抬，達到取球的功
能。在取完球之後，擋球框便會與台球桿機構的兩臂結合成⼀一封閉框架，可將散落
於球台前的球皆納於機體內。前⽅方選球機構則在事前開啟所對應球道的球⾨門，在球
滑落時即可⾺馬上選出我⽅方球⽽而將敵⽅方球擋於體外。體內移球機構則使⽤用了曲柄滑塊
的概念，整體機構體積雖⼩小，但其延伸能達到機體⻑⾧長，因此能將球從前⽅方推送⾄至後
⽅方發球機構。發球機構是由兩個輪軸垂直於地⾯面的輪⼦子所構成的。利⽤用輪胎的摩擦
⼒力以及兩輪的鉗合⼒力將球鉗住向外射出。發球機構前⽅方的軌道可提升球的準確度，
亦可做球射出⽅方向的調整。發球機構尚有另⼀一功能，若是將兩發球輪逆轉，便可將
球吸⼊入體內。前⽅方軌道延伸出的喇叭形開⼝口以及兩旋轉桿，可以將體外的球移⾄至發
球⼝口，利⽤用發球機逆轉將其吸⼊入體內，完成吸球動作。



底盤

　　 底盤的設計著重於強度，並且還要承載近30公⽄斤的重量，所以使⽤用⾼高扭⼒力⾺馬
達，在輪胎上採取⼤大輪胎，增加機器⼈人的速度，成為擊敗堆⼿手的主要關鍵之⼀一，並
搭配⾺馬達的正逆轉，增加靈敏度。

控制

　　 適當安排開關擺設的位置，讓機器⼈人更好操作⽽而其中⽐比較特別的是電⾵風扇開
關，它同時控制了兩個氣壓缸的開合。由於這兩個氣壓缸是前⽅方選球機構的關鍵元
件，因此讓控制更簡單便是⾸首要的事情。將電⾵風扇開關與電路適當地結合，便能讓
操控者按⼀一個開關，讓兩個氣壓缸達到正確的狀態。

機電

　　 由於所有的⾺馬達及電磁閥的⼯工作電壓都是24V，所以使⽤用了⼆二顆各12V的電
池串聯達到總電壓。使⽤用易插拔接頭整理電線，當控制出問題的時候，能快速找到
問題電路並修復。

參賽⼼心得

　　 感謝許多⼈人的⽀支援與協助，讓我們能無悔地完成⽐比賽。在這過程中，遭遇到
許多困難，但同伴們之間的信賴與互助造成的團隊⼒力量，常使問題迎刃⽽而解。在這
次的⽐比賽中，體會了許多事情，學會了很多⽅方法，培養了觀察事物的問題癥結，建
⽴立了解決問題的能⼒力，這些無形的收穫，相信對我們未來會更有幫助。
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