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丁振卿  教師

對於航太⾮非常專業。

劉軒

組⻑⾧長：負責的項⺫⽬目主要是設計部分,使⽤用
CAD.PRO/E等軟體,包括擋球機構及各機構如
何分配位置和模擬⼀一些球路動向等。

吳孟權

組員：主要是負責控制及電路⽅方⾯面,我們這⼀一屆
沒有學⻑⾧長帶,照理來說應該是要傳承的,但我們的
學⻑⾧長畢業了,⼀一路幾乎都是靠⾃自⼰己的,我把繼電器
⽤用在左右轉上,包括氣壓閥及汽缸作動都是他⼀一
⼿手包辦。



⽅方爾凱

組員：負責部份是整線及實體加⼯工如有⽤用到⾞車
床等⼯工具機包括紀錄.書⾯面報告等還有常常出⾞車
去買東⻄西,知道很多東⻄西如汽缸.⿒齒輪訂做哪裡⽐比
較便宜。

機器⼈人特⾊色

概說

　　 北科是每年都會參加的學校當然速度是很重要的,我們兩輪⾞車的優點轉彎⾮非常
的快,但不能⾛走直是很頭痛的問題,我們是⼩小台⾞車,要是以擋⼈人為主,當然攻擊事⾮非常
的重要,畢竟最好的防守就是攻擊,⼤大家都知道這⼀一點,我們有兩隻⼿手臂⼀一隻⽔水平,另
⼀一隻垂直的,⽤用來擋住別⼈人射⾨門的去路加上我們的射球機構,可以讓我們在5秒內射
出15顆球⾮非常迅速,加上有效的策略,使我們的勝率增加。 

機構

　　 機構部分,舉竿機構:我們利⽤用汽缸來舉桿,⽽而且我們還有⽤用導輪使我們能快速
定位(定位機構),不需要移動直接撞進去就完成定位了,擋球部分:也是利⽤用汽缸利
⽤用它的伸縮來擋⼈人並利⽤用橡⽪皮筋使它能快速歸位,在來⾞車⾝身運球機構是利⽤用⽪皮帶輪
來帶動,由於⾞車⾝身本來就⽐比較⻑⾧長,所以能放⽐比較多的球,也可以在5秒內射出15顆球這
也是射球機構,並利⽤用極限開關使其正反轉。

底盤

　　 底盤是個看似簡單,但是最⿇麻煩的部位,因為我們做了2個底盤了,知道它⾮非常
容易歪,⽽而且會因為重量分部不平均,⽽而導致⾛走不直.射球失準等問題,我們利⽤用鋁條
來做底盤,並利⽤用許多⾓角鐵來使其穩固,我們今年是⽤用⼤大輪⼦子,因為⾺馬達的關係,但最
後我們的底盤還是歪了。

控制

　　 控制⽅方⾯面,在好的機器,沒有好的操控⼿手是沒有⽤用的不⽤用,說當然是操控⼿手最重



要,除了這個之外,當然是策略囉!機器是配合策略的,⽽而且控制器還要簡單,不能有太
多按鍵,以免照成操控⼿手的負擔。

機電

　　 機電⽅方⾯面,我們還是⼀一樣考慮到是否會燒掉線路或短路作為考量,我們通常都
⽤用18v的電壓,但是加速時,就⽤用到了30v了,怕我們2p的繼電器會受不了,所以我們
找到了⼯工業⽤用的繼電器,能承受10A的電流,使我們沒有後顧之憂,不但有速度⼜又不
⽤用怕會有斷路的發⽣生情形。

其他

　　 有些建議,我覺得⽐比賽還是要公平⼀一點,像⾺馬達⽅方⾯面我們就跟明新科⼤大差的很
多了,希望⼤大會以後能明⽂文規定在⾦金額⽅方⾯面的上限,以免照成實⼒力懸殊。

參賽⼼心得

　　 這次參賽對我們來說真的是⼀一個⾮非常棒的經驗,因為能把理想跟現實融合在⼀一
起,這應該是許多⼈人的夢想吧!雖然從剛開始參加的興奮⼼心情到感到⾝身⼼心都很疲憊,
這⼀一段過程真的很⾟辛苦,我想這也是許多我們學⻑⾧長及各校參賽者的⼼心聲吧!許多次我
們都差點想放棄了,因為每天都要到學校⼀一直⼀一直做,⽽而且有點無奈,但我們還是撐
下去了,這要感謝我們的隊⻑⾧長劉軒努⼒力不懈,我們都很佩服他這種過⼈人毅⼒力,因為他
的深思熟慮,讓我們能得到TDK全國⼤大賽的第四名,真是有點苦盡⽢甘來耶!我覺得⽐比
賽真的是難以預料什麼情況都有可能,⽽而且充滿了未知數,運氣也是實⼒力的⼀一部分,
這是我們⾮非常認同的,因為我們不是主⼒力,但還是贏了,真的⾮非常lucky,希望下次有機
會的話能在參加⼀一次。
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