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 學校名稱/隊名：國⽴立中正⼤大學⁄向遠⽅方吶喊　　隊伍barcode：91311

⿈黃以⽂文  教師

國⽴立中正⼤大學機械⼯工程學系副教授。這次擔任
指導⽼老師，發現學⽣生從前幾屆的經驗累積中，
對於基本的機械設計和實作已經很快進⼊入狀
況，並且更能發揮創意，所以指導⽼老師的⼯工作
也越來越輕鬆。這次所完成的機器⼈人，不論功
能、外型和創意，都已經達到優勝的⽔水準，具
有進⼊入決賽的實⼒力，所⽋欠缺的是臨賽前的練
習。雖然沒有得名，但對於學⽣生所製作出來的
機器⼈人，我認為是所有參賽的作品中最好的⼀一
組。

許竣凱

組⻑⾧長：負責射球機構設計、材料購買、現場加
⼯工、底盤、攪拌機構、場地模擬、⼩小組溝通。

徐雄翊

組員：負責動⼒力與控制系統設計、⼩小組採購、
現場加⼯工、配線、⼩小組總務、機構焊接、機構
功能測試員、操作⼿手。



蔡松宇

組員：負責擔任選球、取球機構設計、⼩小組採
購、現場加⼯工、以及外觀設計、整體概念呈
現、⼩小組記錄員。

機器⼈人特⾊色

概說

　　 “去吧!我的愛!”機構的特⾊色在於移動球和射球的攪拌器以及取球選球的連
趕，動⼒力部分，使⽤用的是兩顆直流⾺馬達直接帶動腳踏⾞車輪，控制部分則是繼電器組
合⽽而成。在最後的裝飾切合機器⼈人名稱，使⽤用⼤大紅⾊色的外觀，在前端放置⼀一顆⼩小⼩小
的愛⼼心，象徵這台機器⼈人帶著我們的愛⼼心向前衝。為了達成這次的⽐比賽需求，機器
⼈人必須具備⾼高機動性、判斷是否為我⽅方顏⾊色的球、移動球、準確的將球射到定點，
因此我們在設計上，機器⼈人分成下列這幾項功能：(1).底盤、(2).取球功能、(3).
選球功能、(4).移動球功能、(5).射球功能。 經過幾番討論之後，將這些⼯工作分
成：取球選球功能、移動球射球功能、機電控制等三項，並且分別由三個⼈人負責。

機構

　　 選取球機構特⾊色在於在取球的時候就做完選球的動作，不需要在另外選球，
並且利⽤用連桿的效果，做出刮球的動作，可以選取散落在地上之我⽅方球，將三個動
作合在⼀一起，節省重量、增加操控⽅方便性。原始想法是將儲球槽完全包住，後來經
過⽼老師提點，只需改動設計，利⽤用機器⼈人左右移動就可以達到同樣效果，可使重點
⼤大⼩小減低，完成後之特⾊色是可以完全的整合功能，並且節省不少時間，只是需要操
控者⼀一些技巧。

底盤

　　 底盤主要的特⾊色再於攪拌器；將移動球以及射球的功能結合在⼀一起，原始的
構想只是不希望球在出⼝口的地⽅方有阻塞的情況發⽣生，後來放⼤大整個機構到整個底盤
的範圍。 其最⼤大的優點在於: 1)不需要另外做移球的機構，射球機構與移動球機
構合併。 2)射球的時候是將全部的球往得分區推送增加射球效率。 3)球保持在不
穩定的狀態，球在出⼝口處不會有卡死的狀況 。



控制

　　 控制部分的中⼼心思想是⼀一個指令⼀一個動作，所以我們將每⼀一個動作都由⼀一個
開關來控制，希望能在操控上能更得⼼心應⼿手。 由於這次使⽤用的⾺馬達及組件，所需
的電流量都很⼤大，為安全⽤用電及縮⼩小控制盒，我們選⽤用電⼦子控制上最常⾒見的繼電器
來設計整個控制器以保護電路 。

機電

　　 電源⽅方⾯面使⽤用⼀一個12伏電瓶來推動所有的⾺馬達，另外串連了9個乾電池來推
動控制球⾨門的24伏電磁鐵。

其他

　　 攪拌器的機構必須配合取球機構，本⾝身攪拌器沒辦法做出選球的動作，因此
必須在取球的時候就做好選球的動作，當進來的球均為我⽅方球射球的效率⾃自然就增
加。

參賽⼼心得

　　 這次的⽐比賽，讓我對於創意的有更深⼊入的了解，很多認為不可⾏行的機構別⼈人
將它做出來，很多認為可⾏行的東⻄西實際做出來之後才發現有很多問題；這是⼀一個設
計⼈人員常常有的盲點，多參與實際的製作，累積經驗，創意才不會淪於空想。 除
了這個之外，我也學到很多關於團隊合作的東⻄西，由於每個⼈人有不同的個性跟需
求，很多事情必須協調，但是不能夠喪失⾃自⼰己的⽴立場，在這場⽐比賽中我學到了很多
。

相關連結1 | 相關連結2 | 相關連結3


