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林正忠  教師

專長領域：主要研究領域為光電量測、微處理器，機電整合。針對此一競賽之製作，
提供機構設計、組合語言程式撰寫及系統整合之指導。以結合理論與實務，使機器人
能完成全程之各個關卡並具有競爭力為目標。

隊長：負責的部份有工作協調、材料採購、電路模擬和測試、書面報告之撰寫與製
作、小組攝影、機器人組裝。

　
隊員： 機體結構設計、負責機構加工、機構整合組裝、當任現場比賽操作員、馬達驅
動電路製作與測試。

　
隊員：負責基本結構設計、基礎車身製作.組裝車身結構.CNY70感測電路製作與測
試.。

　 隊員：負責製作工作日誌.計劃書。

機器人特色

在設計機器人時我們的主要理念是希望能夠以「最簡單的方法，解決困難的問題」，秉持
上的原則因此電路的設計主要是以最簡化的電路為主，避免畫蛇添足增加一些製作上的複
雜度和除錯時的檢查時間，將各部份功能的電路予以模組化，馬達可配合路況運用不同的
速度前進，取球裝置是以堅固且可配合場地的需要調整各部份的長度、高度為主要的設計
理念。



我們機器人的基本雛形是一個長方型的框架，並在上方製作一個類似吊車的手臂作為取球
的裝置，手臂驅動的裝置則是利用氣壓桿來控制，並運用一般市售的汽水瓶做為輸出氣壓
的裝置。

       底盤的造型我們是將其製成長方型，並在外框的中間加裝一塊透明的壓克力板製成機
器人的底盤，底盤的輪胎設計成一個正三角型的配置，左右2輪連接馬達為主要的驅動裝
置，我們的馬達主要是採用一般的減速直流馬達，中間的輪子則是採用一般的活動輪子。

      控制電路的主要控制IC是89S52單晶片，軌跡感測電路主要使用感測的零件是
CNY70，並利用一些基本的放大原理來增加感測器的感測距離，並在車體的結構上安裝
了一顆微動開關用來控制車子的停止動作，至於在馬達電路部份是使用2個9013構成達靈
頓電路另外再接上2顆雙刀式的繼電器及SSR來做為馬達正反轉及速度的控制原件。

       在電源的選擇上，由於80S52 IC只能使用5V左右的低電流，為了讓電壓穩定，所以我
們採用4顆1.5V的充電電池，而馬達的電源是使用1顆6V的機車用電池。

這次參加比賽給了我們一個很好的學習機會，也是對我們能力的一種考驗。在製作的過程
中我們也遇到了許多的問題，但最後都一一的克服了，看著我們的機器人從雛形的車體到
一部完成的機器人，心裡有一種說不出的喜悅，看著一切的努力終於有了成果，而且在參
加比賽的過程中也讓我們學習到團隊合作的重要，無形中也增加我們的專業能力和知識。
雖然這次的比賽結果並不理想，但是大家都盡力了。


