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宋仁群 教師

          鼓勵我們參加此次比賽，且在機構的
設計及組裝方面也提供了許多建議及方
法。

李文富

隊⻑⾧長： 負責組員分工、機器人之整
體設計、機構設計、零件設計、組
裝、現場加工、配電，以及測試和
操作。

彭均成

隊員：負責日誌、繪圖設計、小組
採購、現場加工、銑床加工、組
裝。



周文賓

隊員：負責報告撰寫，組裝、小組
採購、現場加工、車床加工、銑床
加工、繪圖設計。

機器⼈人特⾊色

概說    

        此次參賽機器人主要是由上下鋼管機構、轉彎機構、下臺階機構及過斷崖機構
所組成。機器人外型類似ㄇ字型，構造結實。

機構

        本機器人為克服各種障礙及滿足構造簡單結實的要求，大部分
之傳動機構應用齒輪齒條組、皮帶輪組、斜齒輪組及連桿組來完
成，機器人本體為減輕重量，由板金構成。

底盤

        機器人本體由可同時升降之4隻腳支撐，為閃過柱子突起30 公分之障礙，本體
設計成ㄇ字型。

控制

    機器人之所有機構皆利用馬達驅動，控制各個馬達的正反轉即可控制各機構的運
動，且各馬達開關皆獨立。

機電

    我們控制配線很簡單，每一顆馬達對應一顆繼電器方式來進行。

參賽⼼心得    
        這次比賽讓我們學到發現問題與解決問題的能力及瞭解團隊合



作的重要與機器設計製作的流程，真是獲獲益良多。感謝所有鼓勵
及幫助我們的人，也感謝主辦單位讓我有機參加此次盛會。

　


