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 教師
主要研究領域為強健控制與機電

整合技術。針對此一專題之製作，提供

控制系統 及機構設計規劃之建議。並結

合理論與實務，進而達到機器人之機

構、造型與動 作方面有所創意。

隊⻑⾧長：負責工作編配、初步草圖繪
製、機構設計、CAD 設計繪製、
現場加工、鉗 工加工、鑽孔加
工、電路配線及焊接、車體架構製
作、組裝機構零件、小組採購、
拍照、小組討論與工作記錄、書面
報告設計撰寫。

隊員：負責小組工作協調、機構設
計、CAD 設計繪製、Solid Work
繪製、電路配 線、架構分析與製
作、現場加工、鑽床加工、鉗工加
工、組裝各機構零件、車體 架構
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製作、小組討論與工作記錄、本組
機器操作手。

隊員：整體車架設計、Solid Work
繪製、現場加工、底盤設計、銑床
加工、車床加 工、組裝各機構零
件、電路焊接、電路控制、PLC
程式設計與測試、機構功能測試、
車體架構組裝、書面資料整理、小
組採購。

機器⼈人特⾊色

概說       

        速度、敏捷和機構強化為我們的設計原則，所以在設計上會考
慮到車體除了不要超過20公斤之外，還要能撐起機體本身，另外的
承載重量也是問題，所以我們的機構大致上分為五種機構，而機構
本身也是盡量輕量化，所以採用鋁材等方面的材料，至於車體本身
有加裝氣壓缸及馬達，在氣壓缸方面，所選用的是體積小，衝程足
夠，重量輕的氣壓缸，以不增加車體重量為優先考量，至於馬達部
份，因車體本身設計上，速度是占了很重要的部份，所以挑選了
10:1 的馬達，目的上只是為了在 比賽時，能要求在短時間內做出
最好的得分效率。

機構

    剛開始設計機構時，由於是第一次接觸，難免會有些天馬行空的想
法，或是結構 太過於複雜化，所以我靽經由歷屆機器人比賽和閱讀
書冊來充實機構的設計，以 最簡單的方式來達到最佳的性能，像是
旋臂以簡單的減速機構連結來搭配10rpm的馬達，就完成我們所要
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詮釋的方法。

底盤

      底盤是整輛⾞車體最重要的結構，我們選⽤用了鋁材材質不僅輕巧⼜又能負荷所需承
載 重量。為了達到⾞車體的靈活性，在傳動⽅方⾯面選⽤用了外圓弧的⾞車輪，⾞車體前後各
加裝了⼀一組活動輪⼦子，所以當⾺馬達正轉或是反轉時，⾞車體能夠很滑順的彎過⾓角度的
軌道。

控制

        以無線遙控來控制，並以簡單的⽅方式來設計按鈕，⼀一種動作⼀一個按鈕，所以
程式 不會太複雜化，操作者也會覺得得⼼心應⼿手。

電機

    我們將電源開關分為 2 個，⼀一個是遙控開關，使⽤用 8 顆 3 號電池來提供遙

控電⼒力； 另⼀一個在⾞車體的電源端是使⽤用 2 組 12V 的電池串聯，如此不僅電⼒力
充⾜足，⽽而且可 以減少⾞車體負載電池的重量。

參賽⼼心得    
對於第⼀一次接觸設計機構的我們⽽而⾔言，無疑是⼀一個相當⼤大的挑戰，常常會遇到許
多的挫折，⼀一路⾛走過來真的是⾮非常的⾟辛苦，但經過⼤大家的團隊合作，克服了許多
的問題，當我們看到⼩小巨⼈人完成時，有種說不出來的喜悅，⼤大家都相當的興奮，
並且從製作的過程中學習到了許多的知識和技能，真的是有很⼤大的收穫，所以很
⾼高興能夠有這次機會參加這次的⽐比賽，對於即將畢業的我們無疑是個難忘的回
憶。

　


