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謝銘原 教授 

主要研究領域為機器人系統之動態特性 
之建模、分析、量測與控制設計，以及嵌
入式控制系統於智慧型機器人和智慧型自

走車之應用。針對此一專題之製作，提供
機構設計、控制核心的決定及系統動態特 
性方面之建議。以結合理論與實務，使機
器人達到精準、輕巧、靈活的目標。 

 

徐子健 

隊 長：在本次比賽中擔任隊長的角色，主
要負責小組工作分配、訂定進度、繪製設
計圖、整體模型製作、AutoCAD 繪圖、材
料選擇、工具準備、採購、接洽工廠 訂製
零件等，其中也包括電路設計、洗版、測
試等工作。同時也是這次比賽中機器人的

主要操作者。 



 

林尚寬 

隊 員：在本次比賽中擔任隊員角色，主要
負責模擬軟體的部分，利用 IsPice 模擬電
路提升設計效率，機構測試，以及報告書
製作等工作。此外，他也負責小組工 作紀 
錄、拍照、小組經費收支、採購、初步模
型製作等。 

 

陳志平 

隊 員：在本次比賽中擔任隊員角色，主要

負責機器人核心的部分寫程式，完整的電

路必須靠程式才能完成完整的動作，程式
當然是不可少，是個不可貨缺的角色。此 
外，他也 參與機電整合、控制系統製作、
問題排除、討論、撰寫書面報告等工作。 

 

陳穎裕 

隊 員：此次比賽中擔任機器人機構製作
者，計劃初期提出機構設計藍本，與機構
使用材質比較挑選，中期開始組裝各機構
與測試，到後期致力於機構的細部修改。
這些 工作包括負責材料採購、工具準備、

場地規畫、創意報告撰寫、美工、論文撰
寫、零件加工、後勤支援、機構測試、場
地練習等。 

機器人特色 

        自動化為主 流的社會，機器人講求的就是速度，科技的進步機器人的成本
越來越低，效能與外觀則是越來越好，我們就是以這幾點考量我們機器人的製作，



車體部分總重量大約 10 公斤，以一個人可以拿的動為原則，四顆高速度馬達配
合四輪傳動的設計達到速度與穩定度的要求，讓機器人的流暢度提升，社會的進
步講求的就是運動的美 感，輕量的設計加上速度的追求，一定比傳統的機器人
來的好，在外觀部分我們用一隻旗子來當做我們的象徵，隊旗代表團隊合作的精
神，以電資棒棒糖為名同時也 讓機器人跟潮流走，越來越進步。 

 

概說 

  在現在高科技的 社會中，機器人慢慢成為生活中的一部分，機器的自動化
又要有判斷的能力，人工智慧就是不可貨缺的重要因素，自走車我想應該是最初
階但具備人工智慧的機器 人。 在 TDK 自動組指定比賽當中，標示線就是比賽
中重要指示，讓機器人能判斷各種障礙物，速度、穩定度、精準度是必要的三大
條件，要如何讓機器達到這三大條件 才是最重要的問題。 為了使車架能配合取、
放球機制，因此我們設計車架為梯型結構。由於總機構約為 10 公斤重，為使扭

力足夠承載該車身，我們採用四顆 10W 的直流馬達（以四輪 驅動之方式）讓機
器人運動達到最佳狀態。這裡，由於速度之提升需配合精密的減速齒輪來調配出
最佳速度，方能使速度與扭力配合四輪傳動的設計，成為穩定度的 最佳利器。
另外，如何精準的判別路線，需要感測器的配置；如何停車，如何取、放球，也
都要靠一些微動開關的設計，判斷出停車位置與種子色球的選擇。馬達、 感測
器、微動開關要如何配合，則透過 8051 微控制器之設計，來達成正確的判斷能

力與自走能力，讓機器人能流暢的做出指定動作。 

 

機構 

  1. 車架部分: 上面車架部分採用梯型結構設計，之所以要用梯型是因為讓
車體更具有設計感，為了補強梯型不夠堅固部分，我們連接處都用兩根六角螺絲
來固定，讓車體堅固。 

        2. 取球部分: 比賽規則中主要是以速度取勝，越是簡單的機構速度會越快，

我們採用旋轉的方式打球，配合 60 rpm 馬達的速度，捨去複雜的機構，能使效
能提升一半以上。 



 

底盤 

  傳統機器人都是 以方型為主，在這次比賽中我們打破傳統採用 I 型結構就
像 H 鋼一樣，讓車體能與方型結構一樣堅固、耐用。 

 

控制   

        機器人的控制電路，將採用 8051 微處理器來進行 設計。這是因為 51 的

I/O 腳數目較多，方便我們連接周邊電路。同時，其燒錄器、模擬器也較方便取
得，且所有隊員都曾學習使用過，其參考書籍更是眾多方便 我們查尋研究。 

 

機電 

        馬達採用 12V 10W 的直流馬達，其價格較其他類型馬達便宜，且轉矩符合

我們需求。其驅動 IC(TA7257P)只需使用 2 個 I/O 便能控制馬達正轉、反轉、停
止、制 動。 

 

參賽心得 

        因為參與這次 TDK 的 比賽，可以讓我們見識到各校的勁敵，且了解機械
與電機的差別在那，也得到這場比賽帶給我們的激勵與知識收穫。當我們到報名
後，發現了台科、北科…等，讓我 們知道要競爭角逐的對手有那些，且明白既
然會報名實力一定不凡。 

 

 

 



 


