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指導老師：曾清標教授 
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機器人簡介 

     本機器人主要是能配合場地的地形而做改變，順利

通過障礙，達到目的地 

 

配備了 3組千斤頂機構、10 個驅動馬達，以及活動式

多關節底盤，可以使機器人快速通過有高低起伏的地形關

卡，千斤頂機構用於三輪車的乘載，上下調整可以讓三輪

車通過鐵軌關卡。 

 

設計概念 

  材質主要是用鋁合金，採用左右對稱的骨架分 6

節，機體離地高 10 公分、長 80 公分、寬 30 公分、高 25

公分類似＂蜈蚣＂，每節各裝上一個直流馬達(200 轉，共

12 個)當做驅動的動力，然後再 2、3、5節加裝自製電動

千斤頂(60 轉、共 3個)，用來撐起 3輪車以致通過 雙鐵

軌的那個關卡，第 2節的千斤頂上有再裝一個馬達加綁繩

索和掛鉤，用來拉釣三輪車至機器人上面，機體左右 10

關節處有裝設薄鐵片共 10 個以防止關節過度摺疊限制關

節只能微彎。 

 

並且以體積小、重量輕、速度快為設計原則，以求能

夠快速的完成關卡任務，因此在設計上機器人比較走向輕

薄短小的外型，底盤設計多關節式，主要是用來對應爬坡

等一些地形有起伏變化的關卡，底盤設計成凹字型也是為

了可以方便的收納千斤頂機構，使機器人外型可以維持在

低扁的情況，千斤頂機構則用於鐵道關卡，利用前中後三

組千斤頂調整三輪車的高度，使三輪車可以平穩的從鐵道

上方通過。 

 

機構設計 

車體底盤： 

  底盤的設計是採用五節各約１６公分的角鋁來組合成

可活動式的底盤結構，這樣的設計可方便車體做上下坡的

運動。車體的輪子設計採左右各５顆１２伏特為２５０轉

的直流馬達作驅動。 

  

<底盤側視圖>          <底盤俯視圖> 

 

承載機構： 

  承載的機構是運用汽車千斤頂的原理來自行設計更為

輕量化的千金頂，利用１２伏特６０轉的直流馬達作為它

軸心正反轉運動的控制，此機構是作為載腳踏車的主要承

載工具。本車體上我們共置了三組自行創作的千金頂，利

用千斤頂升降的控制來使腳踏車順利通過障礙。 
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<千斤頂簡圖> 

 

 

吊車機構： 

  利用一顆扭力較大的直流馬達置於車子的最前端，粗

繩的一端固定在馬達上，繩子的另一端則綁上拖車要用的

U型鉤，以利我們將腳踏車拖架上車體。 

 

<吊車機構及整體簡圖> 

 

機電控制 

我們主控制器是使用 AVR90S8535 來控制，並且搭配

Relay 控制馬達。 

由於其中一關須讓車體自行前進，因此我們使用可分

離組裝之搖控。 

 

 

< AVR90S8535 主控制版> 

 

 

<Relay 控制版-車輪馬達> 

 

 

<Relay 控制版-機構控制> 
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<Relay 控制版> 

 

機器人成品 
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參賽感言 

  感謝 教育部技職司 和 正修科技大學 及 財團法人 

TDK 文基金會 主辦此大會，讓我們有機會增廣見聞，為了

此次大會，我們日以繼夜都在實驗室努力奮鬥，使我們終

於有了今天的成果，雖然沒有得到名次，但我們學習到了

團隊精神，如何分工合作，組員表達意見的時候雖有爭執，

但還是將問題順利的解決了。 

 

    很感謝教育部以及正修、崑山科技大學讓我們有這機

會參加此次比賽，為了這比賽我們小組隊員一起在實驗室

裡熬夜、一起趕進度、一起學習，雖然比賽結果不怎麼理

想，但在過程中我們學習到了發現問題以及解決問題，也

讓我們小組更加的有默契有感情，這是我們此次比賽所獲

得的最大收穫。 

 

我很高興能夠參加本屆的機構創意大賽，雖然我們電

子系對機構方面的知識沒有那麼充足，也因此讓我們的進

度一而再的歸零，雖一度想放棄比賽，但經過同學之間不

斷的交互討論、實驗以及鼓勵，終於是讓我們完成了此作

品。對於比賽的結果雖不理想，但我覺得我們從這個比賽

中獲得了不少無形的東西，除知識以外，最難得的是我們

整個團隊的向心力了。 

 

 

感謝詞 

  感謝 學校 崑山科技大學為我們付出了場地和金錢，及

指導老師 曾清標 副教授 的細心教導和給我們方向，以及

學長們的技術指導和經驗傳承，以及組員互相勉勵、互相

扶持，雖說過程艱辛，但使我們學到了不少東西、成長了

不少，非常感謝諸多人員的付出。 

 

這比賽讓我們學到了不少機構方的知識，很謝謝主辦

單位給我們一次這樣難忘的比賽經驗，我們更要感謝我們

的指導老師，因為沒有老師的指導與材料金費的全額補助

的話，我們這些學生也無法獲得這樣寶貴的經驗。 

 

    謝謝崑山科技大學提供了我們場地以及資源，讓我們

無後顧之憂的專心在這場比賽，謝謝指導老師曾清標老師

給我們的指導目標方向，也很謝謝實驗室裡的學長帶領什

麼都不懂初次比賽的我們，也謝謝組員夥伴們的支持鼓

勵，過程雖然辛苦，但結果的收穫卻很大，有了這些經驗

相信以後我們會更好。 
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