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教師 陳金山 

本人服務於永達技術學院機械系，非常 高

興有這個機會能指導系上學生作機器人，

並且完成參加第 11 屆 TDK 創思競賽，其

歷程雖然辛苦，但老師與學生從實作過

程，卻得到不少的經驗與知識，這也是 我

們最大的收穫。 

 

李信富 

本 次比賽擔任遙控器操作人員，負責採購

馬達和鋁製材料以及跟廠商洽談，工作內

容負責鑽孔以及校正車輪，車輪的形狀以

及傳動是慢慢規劃出來的，認為這樣才是

最 合理的 ，得意之事則是讓履帶動的很

順不易脫落，還滿欣慰的。 



 

蘇詠竣 

本次比賽擔任維修人員，負責採購輪子和

馬達及組裝車體架構，工作內容負責線路

裝配，以及控制電路的流量和配線。得意

之 事：之前不懂電路和配線，在這次參賽

中學習了許多關於配電問題，也了解機器

人的奧妙。 

 

曾炫瑞 

擔 任維修人員，負責購買一些螺絲和小零

件以及負責和廠商修改車子的車體形狀和

尺寸，工作內容負責畫尺寸以及車體架構

的螺絲和校正車體的水平垂直線，使車體

不 會搖晃更讓車體堅固，得意之事車體校

正的非常準確，跑起來很順暢不會搖晃，

還有學習到非常多的專業知識。 
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基本機構是以長 方形骨架以鋁材作為基礎，使車體變輕，然後在適當位置

安置傳動機構，並且裝上時規皮帶以帶動機器人順利行走到目的地。 

 

底盤 

機器人的骨架採 用鋁材建構而成，機器人的底盤也是用鋁板架設而成，用

以安置直流馬達、訊號接收器、繼電器等等，為了行動方便迅速，我們把這

些元件安置在機器人底盤的後 方。因為底盤體積很小及使用鋁材，為機器

人減輕重量不少。 

 

 

 

 

 

性能：接受器按設定鍵指示燈亮著暗發射器任何鍵亦 可指示燈亮山次以設定成功。 

 

插件設定：（A）兩種全插入與兩種全無插，是無段。 （B）插件 1-無插，插件 2-插入是 1 開 2

關 ，1 鍵-12 建使用同樣動作開、關。 （C）插件 1-插入，插件 2-無插是 1 開 1 關 ，1 鍵-12

建使用同樣動作，開、關。 

 

產品規格： （A）工作電壓：DC-12V （B）尺寸：長 65MM 寬 55MM 厚 20MM （C）輸出

電壓：DC-10.5V 我們機電的控制是採用無線控制的，其中控制器只有名片大小，攜帶方便，因



驅動馬達使用直流電 24V 電壓，而無線控制是直流電 12V 電壓，所以先要搭配繼電 器，才能順

利使用無線控制器有效的啟動馬達。 

 

 

這次大賽的遙控部分好像有疏失，因為我們在第 2 場 比賽好像會被對

方的電波干擾，造成我們的車子無法移動，或許是我們控制器使用的頻

率與友隊的頻率相同，可惜友隊的訊號比較強，才使得我方的機器人控

制不順 利。這方面尚待我們加強改進。 

 

 

很榮幸有機會可以參加第 11 屆 TDK 大賽，它讓我 們增長很多見聞，也讓

我們學習很多工廠的專業知識，一開始我們參加的時候什麼都不懂，還要到

處去請教人，還要去找廠商聯絡物件要怎麼搭配比較好，雖然沒得 名，但

是還是希望下一屆學弟能再踴躍參加比賽，因為它可以讓人學習到很多專業

知識及技術，也可以應用所學之智能在社會上工作。 

 

 

	  


